Mariusz Cielma

W grudniu 2020 roku placowka Strazy Granicznej na lotnisku w Katowicach-Pyrzowicach, a w kwietniu br. Centrum Szkolenia Strazy Granicznej z Ketrzyna,
pozyskaly mobilne roboty pirotechniczne PIAP GRYF®. To najbardziej zaawansowana wersja tej popularnej w Polsce i na §wiecie konstrukcji Lukasiewicz-
PIAP. Straz Graniczna, Policja, czy nawet i Panstwowa Straz Pozarna, od wielu lat zaznajomione sa z tym uniwersalnym i ciagle rozwijanym robotem. PIAP
GRYF® staly si¢ takze przedmiotem eksportu na rzecz sil zbrojnych i formacji bezpieczenstwa publicznego przynajmniej kilku krajow Swiata.

Po opracowaniu robota PIAP SCOUT®, w 2011 roku w PIAP zdecydowano o budowie rozwigzania o podobnym uktadzie konstrukcyjnym, ale wigkszego i bardziej
mobilnego. W pracach nad powstaniem wymagan pod nowy robot uczestniczyli funkcjonariusze Strazy Granicznej. Po testach prototypu, pierwszy robot PIAP
GRYF®polska Straz Graniczna zakupita w grudniu 2011 roku z mys$la o wsparciu dzialan placéwki portu lotniczego w Goleniowie. W biezacym roku mija wigc dekada od
wprowadzenia robota PIAP GRYF® do stuzby, co przeklada si¢ na dojrzato$¢ konstrukcji, ale i rozwijanie w nowych jej wersjach kolejnych mozliwo$ci, w duzej mierze
opartych o technologie cyfrowe i nowe pakiety akcesoriow.



Mobilny robot pirotechniczny PIAP GRYF® jest platformg $redniej kategorii (masa 48 kg), przystosowana przede wszystkim do neutralizacji zagrozen zwigzanych z
uzyciem przedmiotéw i urzadzen niebezpiecznych, w tym materiatéw wybuchowych. Przy jego uzyciu mozna bezpiecznie i efektywnie rozpoznaé, podjac i
przetransportowac podejrzany przedmiot. W skrajnych sytuacjach neutralizacja moze zosta¢ przeprowadzona na miejscu, z wykorzystaniem odpowiednich akcesoriow
robota.

PIAP GRYF®ma konstrukcje modutowa, co umozliwia szybkie i fatwe dostosowanie robota do wykonywanych misji i potrzeb uzytkownika. W jego budowie mozna
wyrdzni¢ przede wszystkim platforme o masie 24 kg, uktad jezdny oparty o rozwigzania kotowo-gasienicowe, stabilizatory przednie w postaci gasienic pomocniczych,
manipulator oraz chwytak. We wnetrzu platformy znajduja si¢ silniki elektryczne. Szczegolng cechg robota jest jego wysoka mobilnos¢, PIAP GRYF® kierowany przez
doswiadczonego operatora moze pokona¢ przeszkode pionowa, ktdrej wysokos§¢ dochodzi do 70 cm. Hybrydowy uktad napgdowy i jezdny robota umozliwia sprawne
poruszanie si¢ po kazdej nawierzchni, w zr6znicowanym terenie, a takze w budynkach. Kota robota mogg by¢ szybko zdemontowane, co dodatkowo zmniejsza jego
gabaryty 1 tym samym ulatwia prowadzenie akcji w waskich przestrzeniach np. na poktadzie statku powietrznego. Robot PIAP GRYF® wyposazono w dwie uchylne
gasienice przednie ulatwiajgce wjazd na schody i pokonywanie przeszkod. Zwigkszaja one takze jego stabilno$¢ podczas podnoszenia przedmiotow. Zakres poruszania si¢
gasienic przednich jest nieograniczony.

Predkos¢ wspodtczesnych robotow istotnie wzrosta w stosunku do poprzednich generacji i w nowych konstrukcjach wynosi ok. 10 km/h. Podobnie stato si¢ z PIAP GRYF®
wyposazonym w naped elektryczny. Jej przyrost w zasadzie nie jest juz wymagany. Robot musi w miar¢ sprawnie dotrze¢ w rejon wykonania zadania, ale juz na miejscu
liczy si¢ gtownie precyzja, bezpieczenstwo czy dzielnos¢ terenowa. Duza predkos¢ to przeciez wigksze zuzycie energii, tym samym krotszy czas dzialania.

Robot PIAP GRYF® wystepuje takze w wersji przeznaczonej do poruszania si¢ w trudnych warunkach terenowych takich jak piach, czy gleboki $nieg. Zastosowany w tej
wersji uklad jezdny redukuje naciski jednostkowe na grunt, dzigki czemu robot nie grzeznie w tzw. kopnym podtozu. System napinania gasienic wraz ze specjalnym
uktadem czyszczacym przeciwdziala zapychaniu przez elementy podtoza uktadu jezdnego. Ponadto robot tej wersji moze si¢ porusza¢ w terenie podmoktym, a takze

pokonywac¢ drogi zwirowe bez obawy o uszkodzenie ggsienic na skutek dostania si¢ kamieni w uktad jezdny. Kolejng zaleta robota PIAP GRYF® $nieg/piach jest jeszcze
bardziej stabilne pokonywanie schoddw.

W otwartym terenie maksymalny zasi¢g sterowania robotem wynosi do 800 m. W razie wystgpowania zaktocen istnieje mozliwos¢ zastosowania tacza swiattowodowego o
dhugosci do 300 m. Do tego celu robot moze by¢ wyposazony w pasywng lub aktywng nawijarke §wiattowodowa. W przypadku pierwszej z nich beben z kablem jest
obstugiwany recznie. Natomiast druga nawijarka dostosowuje predkosc 1 ilos¢ wydawania lub zwijania swiattowodu do predkosci oraz kierunku ruchu robota. W PIAP
GRYF® wykorzystano komunikacj¢ cyfrowa, do ktorej zalet zaliczy¢ nalezy wigksze zasiegi w komunikacji pomigdzy stanowiskiem operatora a robotem, w tym w
trudnych dla robotdéw terenach zurbanizowanych, poprawe jakos$ci otrzymywanego obrazu oraz mozliwos$¢ taczenia urzadzen we wspotdziatajacy system z retranslacja
sygnalu. W typowych systemach analogowych problem z taczno$cig wigzat si¢ czesto z utratg jakosci obrazu, co wymuszato zmiang potozenia robota czy taktyki.

Do sterowania poprzednich modeli analogowych wykorzystywano typowo walizkowe stanowisko z duzym, kolorowym, 15-calowym wyswietlaczem oraz dzojstikami i
przyciskami. Najego ekranie moze by¢ zobrazowana wizualizacja potozenia manipulatora. Dzigki temu operator widzi ustawienie manipulatora nawet wtedy, gdy robot
znajduje si¢ poza zasiggiem jego wzroku. Inng wazng zaletg tego rozwigzania jest zmniejszenie prawdopodobienstwa uszkodzenia robota. Na ekranie operatora mozliwy
jest jednoczesny podglad obrazow z czterech kamer. W zwigzku z tym operator ma pelny obraz przestrzeni operacyjnej w ktorej pracuje robot. Czas pracy stanowiska przy
uzyciu baterii dochodzi do 5 godzin. Akumulator zasilajacy stanowisko jest taki sam jak akumulator znajdujacy si¢ w bazie mobilnej robota. Do sterowania robotem mozna
uzy¢ takze tzw. pilota, czyli matego i porecznego pulpitu. Oprogramowanie operacyjne do systemu kierowania urzadzeniem zostato oczywiscie opracowane przez
specjalistow z £.-PIAP.
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