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W ramach realizacji dostaw bedacych efektem umowy na dostawe inzynieryjnych robotéw wsparcia misji EOD/IED usuwania tadunkéw i materiatéw niebezpiecznych p
saperski trafit do 2 Mazowieckiego Putku Saperéw w Kazuniu.

To pierwszy z trzydziestu pieciu robotow wsparcia misji EOD/IED ktére zostang dostarczone do jednostek Dowddztwa Generalnego RSZ do korica 2021 roku. W biezac
przekazanych zostanie jeszcze siedemnascie egzemplarzy.

Zdalnie sterowane roboty saperskie umozliwiaja prace saperéw bez koniecznosci narazania ich na bezposrednie zagrozenia pochodzace od przedmiotéw wybuchowyc
niebezpiecznych.

REKLAMA

Dzieki wdrozeniu tego sprzetu saperzy rozwijaja swoje zdolnosci w zakresie przeciwdziatania urzgdzeniom wybuchowym oraz moga skuteczniej stuzy¢ spoteczenstwu.

Robot patrolowo-przenosny (RPP) model Robot Inzynieryjny 1806 (RI 1806) jest robotem przeznaczonym dla wojsk inzynieryjnych wspomagajacych dziatanie pododdz
inzynieryjnego EOD. Zostat zaprojektowany do prowadzenia dziatan w bezposredniej stycznosci wojsk przez pododdziaty rozpoznania inzynieryjnego. Robot moze dzi.
terenie otwartym, w otoczeniu drdg, jak i w terenie zurbanizowanym, takze wewnatrz budynkdw.

W zaleznosci od konfiguracji i wyposazenia RPP moze by¢ wykorzystywany w nastepujgcych sytuacjach:

Sprawdzanie samochodéw osobowych i ciezarowych, samolotéw i budynkéw pod katem obecnosci materiatéw (przedmiotdw) niebezpiecznych;

Wykrywania oparéw materiatow wybuchowych, w tym zawartych w UXO, EFP i IED;

Wykrywania skazen chemicznych BTS i TSC;

Wykrywania BMR;

Odkrywania ukrytych (zamaskowanych) UXO, EFP i IED w zakresie statecznosci mobilnej platformy bazowej MPB;

Zobrazowania zawartosci podejrzanych obiektow/paczek mogacych zawiera¢ materiaty niebezpieczne;

Zobrazowania miejsca rozpoznawanego przy zapewnieniu obrazu wysokiej rozdzielczosci, w tym zdolnosci do wykonywania zblizen;

Przekazywanie danych z kamery przedniej i tylnej MPB poprzez bezprzewodowa transmisje audio i wideo do konsoli sterowania w czasie zblizonym do rzeczywistego;
Wykonywanie przez zotnierzy zadan w krytycznych sytuacjach bez narazenia zycia.

Zrodto: DGRSZ
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