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Defender dla PIAP za lekki robot zwiadowczy PIAP Feniks®

Napisane przez R.Ch
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Lekdd robot zwiadowczy PIAP FENIX® wyroinia sie diugim 6 godzinnym czasem pracy, niewielkimi
gabarytami i niska masa, co utatwia jego transport (moina go zapakowac do plecaka i przeniesc w miejsce
niedostepne i1 niebezpieczne dla czlowieka). Za innowacyjne rozwiazania, zostal wyrdiniony nagroda
Defender podczas XXV Miedzynarodowego Salonu Przemysiu Obronnego w Kieleach.

Projekt powstat w Przemystowym Instytucie Automatyki i Pomiarow PIAP na zapotrzebowanie polskiej
armii. Podobne roboty byly powszechnie uiywane przez wojska sojusznicze w Afganistanie mun. do
poszukiwania improwizowanych tadunkow wybuchowych oraz pomieszczen i1 tuneli. Nie dysponowalismy
wtedy leklimi | szybkimi robotami rozpoznawczymi (zwiadowcze), kitdre bylyby przydatne polskim
Zoinierzom na misjach. Sytuacje zmieni¢ miaty dwa uruchomione w ramach planu modernizacji technicznej
SZ RP na lata 2013-2022 projekty: Tarantula dla plutondw rozpoznawczych oraz Balsa dla zespotow
saperow. Byly one podobne, a roznice polegaty na innych wymaganiach czasu pracy robota ( np. saperzy nie
potrzebowali sprzetu do diugotrwatego wykorzystania w czasie pojedyncze] akcji).Tarantula zostata
anulowana, ale w ramach programu Balsa powstat lekki robot rozpoznawczy, ktdry wojsko zakupito w 2016
r. w liczbie 53 kompletow z dostawa w potowie lipca 2018 1.

Powstaly na bazie Balsy robot PIAP Fenix® jest bardzie] uniwersalny. Reprezentuje klase tzw. robotow
plecakowych. Skiada sie z platformy mobilnej z kotowo-gasienicowym uktadem jezdnym i dodatkowymi
podporami przednimi oraz zamontowane] na niej obrotowej platformie z manipulatorem.
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Hybrydowy ukiad napedowy i przednie stabilizatory zapewniajg fatwe przemieszczanie po drogach
utwardzonych, gruntowych, bezdrozach, a takze w terenie zurbanizowanym Urzgdzenie moze pokonywac
wysolkie schody i kraweiniki. Niski kadtub pozwala na dotarcie w wiele waskich miejsc np. pod pojazdy.
Podpory 1 kota moina szybko zdemontowac w celu zmniejszenia gabarytow urzagdzenia do transportu. Po
ztozeniu robot ma niewielkie wymiary 1 mozna go, z uwagi na matg mase, przenosic w plecaku.

To co wyrdZnia robota to fakt, Ze przy tak niewielkie] masie (15 kg), co wynika z zastosowania kompozytow
weglowych 1 duzej predkosci (10 km/godz.), jego czas pracy operacyjne] wynosi aZ 6 godzin! Jest fo
mozliwe dzieki zastosowaniu m.in. silnika elekirycznego, zasilanego przez dwa akumulatory , ktore moga
byc szybko wymienione bez koniecznosci uzycia narzedzi.

Robot standardowo jest wyposaZzony w manipulator o trzech stopniach swobody oraz zasiegu 100 cm (od
najbardzie] wysunietego elementu bazy) 1 udzwigu 1,5 kg. Kadiub robota wyposaiono w zestaw dwoch
kamer do obserwacji dziennej | nocnej, przy czym przednia jest ruchoma. Realizacja misji przy stabym
oswietleniu wspomagana jest przez oswietlacze swiatta biatego i podczerwonego.

Do sterowania urzadzeniem wykorzystano panel cyfrowy o masie ok. 3 kg, zarzadzajacy robotem
zwiadowczym przy ufyciu dwoch kanatéw radiowych. W zaleinosci od otoczenia , operator z panelem moie
znajdowac nawet 800 m od kierowanego robota. Jak wykazaly przeprowadzone doswiadczenia w PIAP
istnieje takze mozliwosc sterowania za pomocg opracowanego panelu innymi robotami powstatymi w
instytucie.

Na jubileuszowym XXV MSPO w Kielcach robot otrzymal nagrode Defender w kategorii grupa sprzetu
wsparcia dziatan.

Wybrana charakterystyka robota zwiadowczego PIAP Fenix® :

» Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej (dt. x szer. x wys.): 60 x 50 x 19 cm,
» Masa robota z manipulatorem: 15 kg,

» Maksymalna predkosé robota: 10 kmy/h,

» Maksymalny zasieg transmisji radiowej: 800 m,

» Maksymalny udZwig manipulatora: 5 kg,

» Zasieqg manipulatora w poziomie (liczony od kranca bazy mobilnej: 100 cm

» Czas pracy robota: ok. 6 h

Zdjecia: PIAP i R.Choroszy
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