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Mobilny robot pirotechniczny

PIAP GRYF® jest robotem wykorzystywanym
do rozpoznania terenu i miejsc
trudnodostepnych. Za pomoca manipulatora
o 5 stopniach swobody oraz funkcji zacisku
szczek chwytaka, mozliwe jest podejmowanie
tadunkéw o masie do 15 kg. Kota robota
moga byc tatwo zdemontowane, co zmniejsza
gabaryty robota, a tym samym utatwia
prowadzenie akcji w waskich przestrzeniach.

Dzieki zastosowanym napedom robot sprawnie pokonuje nierdownosci terenu
i przeszkody o kacie nachylenia do 45°. Cechg szczegblng robota jest doskonata
manewrowosc. Niewielka masa utatwia transport i przenoszenie robota, a jego
modutowa konstrukcja pozwala na szybka i tatwa zmiane konfiguracji robota

oraz dodatkowego oprzyrzadowania.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota mobilnego z roztozonymi
gasienicami przednimi, zamontowanym manipulatorem

i kamera gtéwna (dtugosé x szerokos¢ x wysokos¢): 95 x 60 x 55 cm
Orientacyjna masa catkowita robota wyposazonego
w manipulator, gtowice kamery i akumulator: 47 kg
Maksymalna predkos¢ robota
(bez wyposazenia dodatkowego): Do 6,5 km/h
Maksymalny zasieg transmisji radiowej
w terenie otwartym: 800 m
Maksymalny udzwig manipulatora w petni ztozonego
z przodu / w petni roztozonego z przodu: 15kg/5kg

W pionie:

Maksymalny zasieg manipulatora:

235 cm liczac od podtoza

250 cm - na przednich gasienicach
W poziomie:

150 cm - od krawedzi gasienic
200 cm - od osi obrotu

Czas pracy robota na w petni natadowanym
akumulatorze:

Okoto 2 h z mozliwosciag
szybkiej wymiany akumulatora
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Robot do zadan C-IED i CBRN

PIAP PATROL® jest Srednim robotem gasiennicowym wykorzystywanym do
detekcji i neutralizacji, ktory moze zastepowac lub wspomagac cztowieka w
najbardziej niebezpiecznych zadaniach.

Konstrukcja robota zapewnia montaz i wykorzystanie kilku akcesoriow
jednoczesnie. Lekki panel sterowania robota obstuguje zarowno mobilne
systemy rentgenowskie jak i czujniki CBRN. Jego wymiary i zastosowany
uktad napedowy pozwalajg na przeprowadzenie

dziatah zarowno wewnatrz budynkow jak i w

trudnych warunkach terenowych. Kompaktowa

i modutowa budowa umozliwia jego transport

nawet w samochodzie osobowym.

Za pomocg manipulatora o 6 stopniach swobody oraz funkcji zacisku szczek
chwytaka, mozliwe jest podejmowanie tadunkoéw o masie do 22 kg.
Ponadto manipulator gwarantuje 2 m wysiegu i duzy zakres ruchu w kazdej

ptaszczyznie.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej

(dtugosé x szeroko5¢ x wysokosé) 98 x 57 x 65 cm
Masa catkowita robota wraz z manipulatorem, kamera gtéwna

oraz akumulatorem 95 kg
Maksymalna predkos¢ robota 8 km/h

Czas pracy na natadowanych bateriach 5h
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym 800 m

Maksymalny udzwig manipulatora

22 kg w poblizu bazy mabilnej
7 kg przy maksymalnym wysiegu

Zasieg poziomy manipulatora

mierzony od osi obrotu manipulatora 1940 mm
Pionowy zasieg manipulatora
mierzony do gory od podstawy manipulatora 2170 mm
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Lekki robot do rozpoznania i neutralizacji EOD

_=_=_® Robot PIAP FENIX® jest tatwy w transporcie — dzieki niewielkim rozmiarom
r— i niskiej wadze mozna go przenosic w plecaku. Robot, w zaleznosci
A od wyposazenia moze byc przeznaczony do obserwacji i nastuchu, podejmowania
i neutralizacji niebezpiecznych tadunkdw, transportowania Srodkéw dywersyjnych.

Zostat stworzony do prowadzenia rozpoznania w bezpoSredniej stycznosSci
operacji wojskowych, w tym miejsc niedostepnych dla cztowieka.

Robot PIAP FENIX® wyrdznia sie dtugim czasem pracy operacyjnej (5 godzin).
Zamontowane na bazie mobilnej robota kamery m.in. dzienno- nocna (opcjonalnie:
termowizyjna), umozliwiajg prowadzenie obserwacji przez catg dobe. Znakomite
wiasciwosci terenowe robota PIAP FENIX® (system kotowo - gasienicowy
z ruchomymi, przednimi ggsienicami) zapewnia tatwe przemieszczanie po drogach
utwardzonych, gruntowych, bezdrozach, a takze w terenie zurbanizowanym
(podjazd po schodach czy wysokich kraweznikach).

Robot mobilny PIAP FENIX® przeznaczony jest do pracy z roznorodnymi akcesoriami,
do ktérych naleza: wyrzutniki pirotechniczne (np. Mini Mamba—- Richmond Defence
Systems), systemy rentgenowskie (PROTOS — LOGOS IMAGING), aktywna nawijarka
Swiattowodowa.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej
(dtugos¢ x szerokosc x wysokos¢): 64 x56 x67 cm
Masa robota z dwoma bateriami bez manipulatora: 18kg
Maksymalna predkos¢ robota

S 8 km/h
(bez wyposazenia dodatkowego):
Maksymalny zasieg transmisji radiowej
w terenie otwartym: 800m
Maksymalny zasieg transmisji Swiattowodowej: do 300 m
Maksymalny udzwig manipulatora: 5kg
Zasieg manipulatora w poziomie (od osi obrotu): 103 cm
Orientacyjny czas pracy: Ok.5h
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Robot do dzialan pirotechnicznych i rozpoznania

PIAP IBIS® jest robotem przeznaczonym do dziatan pirotechnicznych
oraz prowadzenia rozpoznania. Po zamontowaniu dodatkowych urzadzen
moze by¢ wykorzystywany miedzy innymi do neutralizacji niebezpiecznych
tadunkow, rozpoznania chemicznego czy dziatan ratowniczych.
SzeSciokotowa platforma mobilna z niezaleznym napedem na kazde z kot
sprawia, ze robot z tatwoScig porusza sie w trudnym i zroznicowanym
terenie (podtoze skalne, tereny

podmokte i grzaskie, rumowiska).

i ) B e

ZMODERNIZOWI_!::\J

PIAP IBIS® jest robotem szybkim (10 km/h). Konstrukcja zawieszenia bazy mabilnegj
zapewnia optymalny kontakt két z podtozem, a co za tym idzie sprawne pokonywanie
nierdownosci terenu, duza stabilnoS¢ podczas jazdy oraz witasciwe roztozenie mocy
na poszczegoblne kota. Dzieki tym rozwigzaniom PIAP IBIS® charakteryzuje sie duza
zwrotnoscig i mobilnoScig. Manipulator z wysuwnym ramieniem gwarantuje duzy zasieg
(ponad trzy metry) i duzy zakres ruchu w kazdej ptaszczyznie. Za pomocg manipulatora

mozna podejmowac i przenosic tadunki o masie do 50 kg.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej
(dtugosc x szerokoS¢ x wysokos¢):

135x88x 125 cm

Orientacyjna masa catkowita robota

(bez wyposazenia dodatkowego): 320 kg
Maksymalnalpre.dkosc robota 10 km/h
(bez wyposazenia dodatkowego):
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym: | 1000 m
Maksymalny udzwig manipulatora
w petni ztozonego z przodu: 50 kg
w petni roztozonego z przodu: 30kg
w petni ztozonego z boku: 50 kg
w petni roztozonego z boku: 15 kg
W poziomie:
Zasieg manipulatora: 220 cm - od osi obrotu
W pionie:

330 cm - od podtoza

Czas pracy robota na w petni natadowanym akumulatorze:

Ok. 4 h, z mozliwoscig szybkiej wymiany
akumulatora
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Taktyczny Robot Miotany

Baza mobilna - wyposazenie:
v Kamera kolorowa o duzej czutosci 0,01 lux,
kat widzenia 90°(w przypadku oSwietlaczy
IR z mozliwoscig widzenia w podczerwieni).
v Mikrofon dookalny.
v Mozliwos¢ zastosowania roznego rodzaju
oSwietlaczy LED.
v L4xLED Swiatto biate 1,2 W
v 8XxLEDIR850nm 0,8 W

Stanowisko operatorskie - wyposazenie:

v WysSwietlacz 4,3" TFT.

v Gtosnik.

v Ztacze do podtaczenia tadowarki.

v Ztgcze AV do podtaczenia urzadzenia
nagrywajacego lub innego monitora.

v Wbudowana nagrywarka cyfrowa.

v Slot na karte SD.

v Ztacze micro USB do zgrywania nagran.

PIAP TRM® Taktyczny Robot Miotany to mate urzadzenie do zastosowan
wspomagajacych operacje prowadzone w trudnodostepnym i niebezpiecznym
otoczeniu. PIAP TRM® powstat jako odpowiedz na zagrozenia, jakie niesie ze sobg
rozpoznanie terenu i obiektow prowadzone przez jednostki odpowiedzialne
za bezpieczenstwo publiczne.

PIAP TRM® moze by¢ wprowadzony do akcji wewnatrz obiektu lub w otwartym

v 8XLED IR 940nm 0,8 W
(catkowicie niewidzialne dla ludzkiego oka)
v Ztacze do podtaczenia tadowarki
lub dodatkowych akcesoriow.

Kluczowe cechy:
v Niewielka masa i wymiary zewnetrzne.
v Zintegrowana nagrywarka cyfrowa.

v Mozliwos¢ sterowania kilkoma robotami.
Kluczowe cechy:

v Praktycznie niestyszalny uktad napedowy. tadowarka uniwersalna:

terenie w celu dokonar]ia zdalnego rozpoznania optycznego i nas’rachu z bezpiecznej v Mozliwosé bezstopniowej regulaci kata Napigcie zasilania 100-240V
dla operatora odlegtosci. PIAP TRM® utrzymuje petna sprawnos¢ do dziatania po patrzenia kamery w petnym zakresie 360° Waga 160¢g
zrzucie z wysokosci do 9 m na twarde podtoze. bez koniecznosci uzycia jakichkolwiek narzedzi.
Oferowana obecnie druga generacja robota z zastosowanymi nowymi, cichymi v Mozliwos¢ wyzwalania granatow hukowo-
napedami i porecznym panelem sterowania czyni z PIAP TRM® sprzet jeszcze lepszy byskowych, dymnych,draznigcych
niz dotychczas. (tzawiacych i sygnalizacyjnych).
Zastosowania PIAP TRM®: DANE TECHNICZNE:
v Inspekcja i rozpoznanie terenu i obiektow. Masa robota w wersji podstawowej 1,5 kg
v Na.s’rucr?iwani’e. dzwiekow i rozmé\fv w bezpoérednim otoczeniu robota. Masa stanowiska operatorskiego 1,1kg
v D2|e.3+.an|e’ w rfoz.n\/ch \{varurlkach os.vvletler\la. o Predkos¢ maksymalna 3,3 km/h
v Mozliwos¢ oSwietlania celéw lub niebezpiecznych przedmiotow. -
PP . . . Maksymalny kat podjazdu 25°
v Mozliwos¢ uzycia trzech robotdw sterowanych z jednego panelu sterowania. — :
v Mozliwos¢ rejestracji obrazu i dzwieku na karcie SD. Wysokos¢ zrzucania <9m
Zasieg robota w budynkach 30-100m
Zasieg robota na otwartej przestrzeni 100 -350m

Wyposazenie podstawowe

Kamera, mikrofon, oSwietlacze LED, i/lub LED IR

Wykorzystane materiaty

Stopy duraluminium, Guma, Stal

Czas pracy bazy mobilnej =1h
(Czas pracy stanowiska operatorskiego =3h
(Czas tadowania bazy mobilnej i stanowiska operatorskiego | =4 h
llos¢ sterowanych urzadzen <3

Wyswietlacz

Kolorowy, 4,3" TFT

Gabaryty urzadzenia (dtugos¢ x szeroko5¢ x wysokos¢)

215x212x 170 mm

Gabaryty stanowiska operatorskiego
(dtugos¢ x szerokos¢ x wysokos¢)

265 x 165 x 50 mm
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ROBOTY
Robot Expert wyposazony jest w 6 kamer, ktére rozmieszczono na manipulatorze
(kamera gtéwna), na chwytaku oraz z tytu i z przodu robota. Dwie dodatkowe kamery
umieszczone s3 po bokach gasienic przednich, co pozwala na inspekcje np. przestrzeni

pod fotelami.

RObOt WspomagajaCCO—neutralizujaccy Gasienice przednie (o zmiennym, zdalnie sterowanym nachyleniu) zapewniaja

stabilnos¢ konstrukgji przy pokonywaniu wysokich przeszkdd oraz schodow.

Robot Expert to urzadzenie zaprojektowane do przeprowadzania
operacji w Srodkach transportu. Konstrukcja robota Expert godzi
ze sobg dwa sprzeczne wymogi: mata baza mobilna - umozliwia
manewrowanie w waskich przestrzeniach i trzymetrowy zasieg
manipulatora utatwiajacy podejmowanie obiektow z miejsc

trudnodostepnych.
Innowacja w robocie s3 rozktadane stabilizatory boczne,
umozliwiajagce zablokowanie i stabilizacje potozenia bazy

mobilnej np. pomiedzy rzedami siedzen. Pozwala to na bezpieczne
podejmowanie ciezkich przedmiotéw oraz precyzyjne operowanie
manipulatorem nawet przy jego petnym bocznym wysiegu.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej
(dtugos¢ x szerokosc x wysokosg): 88x47x78cm

Orientacyjna masa catkowita robota wyposazonego
w manipulator, gtowice kamery i akumulator: 197 kg

Maksymalna predkos¢ robota

NA SPECIALNE (bez wyposazenia dodatkowego): 2 km/h
ZAMOW|EN|E Maksymalny zasieg transmisji radiowej

w terenie otwartym: 800 m

Maksymalny udzwig manipulatora w petni ztozonego

z przodu/w petni roztozonego z przodu: 15kg/8kg
W pionie:
Maksymalny zasieg manipulatora: 290 cm - od podtoza
' W poziomie

230 cm - od osi obrotu

Czas pracy robota na w petni natadowanym akumulatorze: | Ok. 4 h
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POJAZDY SPECJALNE
PIAP EOD PICK-UP jest platformg wysokiej mobilnoSci pozwalajacej na szybkie
P IAP E D P I l KU P przemieszczanie oraz realizacje zadan w kazdych warunkach takich, jak obszary
zurbanizowane czy w trudnym (nieutwardzonym) terenie.

Pojazd szybkiego reagowania zespotu EOD & CBRN

Deklarujemy gotowo3s¢ modyfikacji pojazdu oraz wyposazenia opcjonalnego zgodnie z potrzebami uzytkownika.

|
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POJAZDY SPECJALNE
Pojazd wyposazony jest w szereg systemow:
v innowacyjny, wielozrodtowy system zasilania zapewniajacy dodatni bilans
energetyczny na utrzymanie biezacej obstugi sprzetu, jak i zapewnienie gotowosci

Pojazd z kompleksowym wyposazeniem do dziatan EOD/CBRN alarmowe;.

v Niezalezny system oSwietlenia i monitoringu miejsca zdarzenia z mozliwoscig
obserwacji i rejestracji obrazu na maszcie teleskopowym.

v System tacznosci.
v System transportowy zapewniajacy stabilne unieruchomienie robota nawet w sytuagji

zderzenia z przeszkoda.

Il NA SPECJIALNE
|| ZAMOWIENIE

¢

Zabudowa kontenerowa jest dostosowana do indywidulanych wymagan uzytkownika,
zgodnie z zatozeniami taktycznymi realizowanych zadan.

Deklarujemy gotowo3s¢ modyfikacji pojazdu oraz wyposazenia opcjonalnego zgodnie z potrzebami uzytkownika.
[}
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PIAP MOBI TARGET
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Zrobotyzowany strzelecki system treningowy

Zrobotyzowany cel porusza sie na duzych dystansach (do 1200 m) — umozliwia to prowadzenie
szkolen snajperskich, gdzie strzelcy moga prowadzi€ ogief z duzych odlegtosci.
PIAP MOBI TARGET zostat opracowany z mysla o modutowosci, ktéra pozwala na konfiguracje

wedtug indywidualnych wymagan klienta.

W zaleznoSci od konfiguracji, na platformach mobilnych mozna zainstalowaé uchwyty
do kontaktowych figur bojowych (wariant podstawowy) lub podnosnik z manekinem 3D
wyposazonym w system wykrywania i parametryzagji trafienia (wariant zaawansowany).

DANE TECHNICZNE:

Gabaryty platformy mobilnej z podnosnikiem (dtugosc/ szerokos¢/wysokosc) | 100/90/96 cm
Masa 380 kg
Predkos¢ maksymalna 10 km/h
Mozliwos¢ bezstopniowej regulacji predkosci w catym zakresie od zera

do predkosci maksymalnej przy pomocy joysticka panelu operatorskiego 0-10km/h
Uktad jezdny Kotowy
Zdolno5¢ pokonywania pochytosci do 20°
Dopuszczalny przechyt boczny do 25°
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym 1200 m

Fundusze .
Europejskie Rzeczpospolita Narodowe Centrum
Inteligentny Rozwoj - Polska Badan i Rozwoju

Unia Europejska
Europejski Fundusz
Rozwoju Regionalnego

Projekt wspotfinansowany przez Unie Europejska ze $rodkéw Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach Programu Operacyjnego Inteligentny
Rozwdj. Projekt realizowany w ramach konkursu Narodowego Centrum Badan i Rozwoju numer 4/1.2/2016 Dziatanie 1.2 ,Sektorowe programy B+R”
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URZADZENIA SPECJALNE

W zaleznosSci od potrzeb uzytkownikow, do kamery mozna stosowac takze

wysiegnik prosty o dtugosci do 4,8 m lub wysiegnik o regulowanym kacie nachylenia
o dtugoscido 2,8 m.

Istnieje takze mozliwoSE zastosowania kamery endoskopowej o Srednicy 5,5 mm
podtaczanej bezposSrednio do modutu wysSwietlacza. Dzieki wbudowanym w gtowice
kamery oSwietlaczom Explorer moze pracowac w réznych warunkach oSwietlenia.

Urzadzenie inspekcyjne

DANE TECHNICZNE:
Kamera ruchoma:

Przetwornik 1/4" CMOS (5MP), Auto fokus (5 cm-100 m)
Rozdzielczo5¢ maksymalna wideo 1280 x 720 pikseli (HD)

Rozdzielczo5¢ maksymalna zdjecia 2592 x 1944 pikseli

Kat widzenia kamery 60°

OSwietlacze LED 4 szt. Swiatta biatego (5 W)

Zakres ruchu +120°

Stopien ochrony modutu kamery obrotowe;j P54

Kamera endoskopowa

Przetwornik 1/9" CMOS

Rozdzielczos¢ maksymalna 640 x 480 pikseli

Kat widzenia kamery 60°

OSwietlacze LED 6 szt. Swiatta biatego (0,5 W)

Srednica kamery 5,5 mm

D+ugos¢ przewodu (w zalezno5ci od zamowienia) 1m, 2m, 3m, 5m

Stopien ochrony kamery endoskopowej IP67, mozliwo5¢ zanurzenia w wodzie do gtebokosci T m

Modut wysSwietlacza

WielkoS¢ wySwietlacza (przekatna) 51"

Rodzaj wyswietlacza Super AMOLED dotykowy 10-punktowy
Rozdzielczos¢ wySwietlacza 2560 x 1440 pikseli

Jasnos¢ wySwietlacza 371 cd/m?

Pamie¢ wbudowana 32 GB!

Stopien ochrony modutu wyswietlacza P54

" Brak mozliwosci instalacji dodatkowej karty pamieci.
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PIAP MULTISTRIKER®

Wielofunkcyjne urzadzenie pirotechniczne

PIAP MULTISTRIKER® moze byt stosowany samodzielnie na statywie, wyzwalany
za pomocg dedykowanego pilota lub jako akcesorium dodatkowe montowane
na wszystkich robotach mobilnych produkcji PIAP i wyzwalane z ich stanowisk
operatorskich.

Gtowne zastosowania urzadzenia to:

v Wybijanie szyb, dziur w powierzchniach, opraw zamkowych i innych matych elementow
(zasada ,kafara”).

v Przebijanie przedmiotdw np. opony.

v Rozbijanie zawiaséw.

v Przecinanie metalowych pretow, kabli, drutdw, tancuchow, rurek.

v Odcinanie elementow.

v Inicjowanie lontéw nieelektrycznych systemow detonacji jak STS, NDS, NONEL.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary max. (dtugo5¢ x szeroko5¢ x wysokos¢) 46x12x20cm

Masa (zalezna od kompletacji): 4L-5kg

Liczba strzatéw (zalezne od opgji): 6-10
Szybkostrzelnosé Mminimum 6 strz./min

Wymienne magazynki

Wymienne koncoéwki robocze

Stopien ochrony dla uktadu sterujacego IP55
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WYRZUTNIKI PIROTECHNICZNE

B EZ U D RZ U TUWY WY RZ U T N I K Unikalne cechy wyrzutnika VULKAN obejmuja:

v 40 mm gwintowana lufa do neutralizacji na dystansie do 30 m.

v Regulator gazu, ktéry reguluje objetosS¢ gazu w kompensatorze pozwalajac na catkowicie
P I RUT Ec H N I CZ N Y V U L KA N bezodrzutowe dziatanie wyrzutnika dla pociskdw o masie od 200 g do 300 g.

v Zielone wskazniki laserowe. W celu zwiekszenia bezpieczefstwa uzytkowania,
RDS 50-40 VUL, CSL 50—40 VUL wskazniki laserowe wyposazone s3 w programowalny limit czasu dziatania

i nie moga byc uzywane niezaleznie od uchwytu i statywu wyrzutnika.

v Wskazniki Laserowe wyposazone sa w przeciwbiezne pryzmaty, ktére pozwalajg
na szybka i tatwa kalibracje.

v VULKAN wykonany jest z hartowanej stali nierdzewnej lub hartowanego tytanu
- w sytuacjach, w ktérych pozadana jest bardzo lekka waga systemu. Wyrzutnik
wykonany z tytanu jest w przyblizeniu o potowe Izejszy od wers;ji ze stali nierdzewne;.

DANE TECHNICZNE:
Wersja ze stali nierdzewnej - WYMIARY | CIEZAR*
Sam wyrzutnik zatadowany z lufg w wersji ze stali nierdzewnej 4,42 kg
Sam statyw wielopozycyjny z blokiem montazowym 5,34 kg
Wyrzutnik zamontowany na statywie wielopozycyjnym z celownikiem

) . ; ; . 9,76 kg
teleskopowym i celownikami laserowymi, gotowy do ustawienia
Wyrzutnik w walizce transportowej ze statywem, materiaty eksploatacyjne

o PR . . 28kg

do dziesieciu strzatow i 3 szt. z kazdego pocisku
Catkowita dtugosc wyrzutnika z 40 mm lufg gwintowang i zamkiem 590 mm
Catkowita dtugos¢ wyrzutnika z hamulcem wylotowym lufy i zamkiem 627 mm
Srednica wyrzutnika, w poprzek kompensatora 80 mm
Wymiary walizki transportowej 781x520x 295 mm

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia
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WYRZUTNIKI PIROTECHNICZNE

B EZ U D RZ U TUWY WY RZ U T N | K Unikalne cechy bezodrzutowego wyrzutnika pirotechnicznego VIPER obejmuja:

v Regulator gazu, ktory zmienia objetoS¢ gazu w kompensatorze pozwalajac na dziatanie

PIROTECHNICZNY VIPER e o I e e o & 100811308

v VIPER dostepny jest w konstrukcji z hartowanej stali nierdzewnej lub w wersji super

RDS 50-30 VIP, CSL 50-30 VIP lekkiej z hartowanego tytanu.

v Bezodrzutowy wyrzutnik pirotechniczny VIPER wykorzystuje te sama gtowice
obrotowa, laserowe wskazniki oraz statyw, co wyrzutnik VULKAN.

DANE TECHNICZNE:

Wersja ze stali nierdzewnej - WYMIARY | CIEZAR*

Sam wyrzutnik w wersji z lufg gwintowana - nienatadowany 2,46 kg
Sam wyrzutnik w wersji z lufg do strzatéw wodnych - nienatadowany 2,50 kg
Wyrzutnik natadowany i gotowy strzatu 2,99 kg
Wyrzutnik za‘m‘onto.wany na stawaie wielopozycyjnym 833kg
wraz z wskaznikami laserowymi

Wyrzutnik w walizce transportowej ze statywem, materiaty eksploatacyjne 22 kg

do dziesieciu strzatow i 3 szt. z kazdego pocisku

Wymiary walizki transportowej

* Wszystkie wagi i wymiary sa przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia

781 x520x 295 mm
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W Srodowisku w ktérym dopuszczalna jest #3cznoS¢ bezprzewodowa by
uruchomic system wystarczy tylko Panel Obrazujacy STENOS wraz z komputerem
obstugujacym oprogramowania LIA Software oraz zrodto promieniowania Golden
Engineering. W trybie petnej tacznosci bezprzewodowej STENQOS jest w stanie
dziatac do 6 h na jednym tadowaniu. System zawiera dwie baterie, ktore w sumie
gwarantujg 12 h dziatania.

Gtowne zalety systemu:

v Wysoka rozdzielczos¢ obrazu 3,5 Ip/mm dzieki matym wymiarom pikseli 140 pm.
v Jedynie 3 mm grubosci dolnej krawedzi do powierzchni aktywne;j.

v Penetracja stali do 26 mm z wykorzystaniem lampy XRS3.

v konstrukcja nie wykorzystujaca szkta.

Ukompletowanie:

v Cyfrowy panel obrazujacy STENOS.

v Komputer typu laptop do sterowania pracg panelu i generatora RTG,
oraz przetwarzania obrazu.

v Generator RTG Golden Engineering XRS-3.

DANE TECHNICZNE:

Technologia panelu MONOS 14x17 | Krzem amorficzny z TFT
Scyntylator Gadox

Rozmiar piksela 140 pm

Powierzchnia pikseli (aktywna) | 350 x 427 mm

Matryca pikselowa 2560 x 3072 pikseli
Konwersja AD 16 bitow
Skala szarosci 16384
Interfejs komunikacyjny Zasieg bezprzewodowy do 150 metrow
lub przewodowo od 15 m do 200 m
Zasilanie 100-240V AC (50-60 Hz) przy zastosowaniu dostarczonego zrodfa zasilania
Wymienne akumulatory 14,4\, 93 Wh, Li-lon
Wymiary
(Szerokos¢ x WysokoS¢E x Grubos¢) | 402,5 x 460 x 15 mm
Waga (sam panel) 4,3 kg
Zakres temperatur do pracy W trybie przewodowym: -20 °C do +50 °C
W trybie bezprzewodowym: -20 °C do +40°C
Zakres energii RTG 40-330 kV
Wymagania systemowe Przynajmniej Core i7 Processor, 4GB RAM, Dysk twardy przynajmniej
komputera PC* 500 GB, Windows 7 Professional lub wyzszy, Minimum 1600 x 900

rozdzielczoSci wySwietlacza

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i mogga ulec zmianie bez powiadomienia
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Waga 1.2 kg oraz tylko 15mm grubosci czynig Panel SOSTOS bardzo tatwym w
transporcie. W Srodowisku w ktérym dopuszczalna jest tacznos¢ bezprzewodowa by
uruchomi¢ system wystarczy tylko Panel Obrazujacy SOSTOS wraz z komputerem
obstugujacym oprogramowania LIA Software oraz zrédto promieniowania Golden
Engineering. W trybie pracy AED pozwala na zapis zdjec bezposrednio w panelu przy
manualnym wyzwalaniu lampy. Tryb AED pozwala na zapis do 80 zdjec. System
zawiera dwie baterie, ktore w sumie gwarantuja 6 h dziatania.

Gtowne zalety systemu:

v Wysoka rozdzielczos¢ obrazu 3,5 Ip/mm dzieki matym wymiarom pikseli 140 pm.
v Jedynie 3 mm grubosci dolnej krawedzi do powierzchni aktywne;j.

v Penetracja stali do 25 mm z wykorzystaniem lampy XRS3.

v konstrukcja nie wykorzystujaca szkta.

v tryb AED.

Ukompletowanie:

v Cyfrowy panel obrazujacy SOSTOS.

v Komputer typu laptop do sterowania pracg panelu i generatora RTG,
oraz przetwarzania obrazu.

v Generator RTG Golden Engineering XRS-3.

DANE TECHNICZNE:

Technologia panelu MONOS 14x17 | Krzem amorficzny TFT

Scyntylator Gadox DRZ Plus

Rozmiar piksela 168 pm

Powierzchnia pikseli (aktywna) | 258 x 258 mm

Matryca pikselowa 1536 x 1536 pikseli

Konwersja AD 16 bitow

Skala szarosci 16384

Interfejs komunikacyjny Bezprzewodowo do 275 m (w zasiegu wzroku i zalezy od
wykorzystywanych anten) lub przewodowo od 15 m do 200 m

Zasilanie 100-240V AC (50-60 Hz) przy zastosowaniu dostarczonego zrodfa zasilania
Wymienne akumulatory 14,4 \/, 93 Wh, Li-lon

Wymiary

(Szerokos¢ x Wysokos¢ x Grubos€) | 280 x 283 x 15 mm

Waga (sam panel) 1,2 kg

Zakres temperatur do pracy W trybie przewodowym: -20°C do +50°C
W trybie bezprzewodowym: -20°C do +40°C

Zakres energii RTG 40-330 kV

Wymagania systemowe Przynajmniej Core i7 Processor, 4GB RAM, Dysk twardy przynajmniej

komputera PC* 500 GB, Windows 7 Professional lub wyzszy, Minimum 1600 x 900

rozdzielczoSci wySwietlacza

*Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia
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W Srodowisku w ktorym dopuszczalna jest t3cznos¢ bezprzewodowa by uruchomic
system wystarczy tylko Panel Obrazujacy XIROS wraz z komputerem obstugujgcym
oprogramowania LIA Software oraz zrodto promieniowania Golden Engineering.
W trybie petnej tacznosci bezprzewodowej XIROS jest w stanie dziatac do 8 h
na jednym tadowaniu. System zawiera dwie baterie, ktére w sumie gwarantujg 16 h
dziatania.

Gtowne zalety systemu:

v Wysoka rozdzielczos¢ obrazu 3,5 Ip/mm dzieki matym wymiarom pikseli 140 pm.
v Jedynie 3 mm grubosci dolnej krawedzi do powierzchni aktywne;j.

v Penetracja stali do 25 mm z wykorzystaniem lampy XRS3.

v konstrukcja nie wykorzystujaca szkta.

Ukompletowanie:

v Cyfrowy panel obrazujacy XIROS.

v Komputer typu laptop do sterowania pracg panelu i generatora RTG, oraz
przetwarzania obrazu.

v Generator RTG Golden Engineering XRS-3.

DANE TECHNICZNE:

Technologia panelu MONOS 14x17 | Krzem amorficzny TFT

Scyntylator Gadox DRZ Plus

Rozmiar piksela 140 pm

Powierzchnia pikseli (aktywna) | 287 x 287 mm

Matryca pikselowa 2048 x 2048 pikseli

Konwersja AD 16 bitéw

Skala szaro5ci 16384

Interfejs komunikacyjny Bezprzewodowo od 275 m do 400 m (w zasiegu wzroku i zalezy od
wykorzystywanych anten) lub przewodowo od 15 m do 200 m

Zasilanie 100-240V AC (50-60 Hz) przy zastosowaniu dostarczonego zrodfa zasilania
Wymienne akumulatory 14,4\, 93 Wh, Li-lon

Wymiary

(Szerokos¢ x WysokoS¢ x Grubos¢) | 402,5 x 460 x 15 mm

Waga (sam panel) 2,2kg

Zakres temperatur do pracy W trybie przewodowym: -20°C do +50°C
W trybie bezprzewodowym: -20°C do +40°C

Zakres energii RTG 40-330 kV

Wymagania systemowe Przynajmniej Core i7 Processor, 4GB RAM, Dysk twardy przynajmniej

komputera PC* 500 GB, Windows 7 Professional lub wyzszy, Minimum 1600 x 900

rozdzielczoSci wySwietlacza

* Wszystkie wagi i wymiary sa przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia
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Akcesoria do CBRNE

Wymazowka srodowiskowa

Narzedzie przeznaczone jest do pozyskiwania materiatu
do chemicznej lub biologicznej analizy laboratoryjnej
poprzez dokonywanie wymazow z powierzchni obiektow,

na ktérych moga gromadzic sie niebezpieczne substancje.
Narzedzie jest transportowane w uchwycie montowanym
do szyny Picatinny na bazie mobilnej robota i wyjmowane
manipulatorem na czas pobrania probki. W sktad zestawu
wchodzi podstawowy komplet materiatow eksploatacyjnych.

Prabnik podtoza

Narzedzie stuzy do pobierania probek podtoza (ziemia,
piasek, Snieg, itp.) w celu analizy laboratoryjnej. Narzedzie
transportowane jest w uchwycie zabezpieczajacym przed
kontaminacjg robota i personelu pobranym materiatem
i wyjmowane manipulatorem na czas pobrania probki.
Uchwyt jest montowany do szyny Picatinny na bazie
mobilnej robota. W sktad zestawu wchodza koncowki
robocze dla réznych podtozy oraz podstawowy komplet
materiatow eksploatacyjnych.

Adsorber SPME

Urzadzenie stuzy do akwizycji czasteczek chemicznych

z powietrza i cieczy na witdkno SPME w celu analizy

laboratoryjnej, np. w chromatografie gazowym. Urzadzenie

przewozone jest na szynie Picatinny na bazie mobilngj,

manipulatorze lub w szczekach chwytaka i sterowane z

konsoli robota. W sktad zestawu wchodzi podstawowy
komplet materiatow eksploatacyjnych.

C-Sensor (LCD 3.3)

Urzadzenie do wykrywania bojowych Srodkdw trujacych
(BST/CWA) oraz toksycznych srodkéw przemystowych (TSP/
TIC), bazujace na detektorze LCD3.3 firmy Smiths Detection.
Informacje o wykrytych substancjach sg przesytane na

biezaco do konsoli robota. Mozliwe jest ustawienie alarméw
sygnalizujgcych  obecnoSc  zagrozen operatorowi robota.
Urzadzenie przewozonejest naszynie Picatinny nabazie mobilngj,
manipulatorze lub w szczekach chwytaka. W sktad zestawu
wchodzi podstawowy komplet materiatow eksploatacyjnych.
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Akcesoria do CBRNE

Modutowy probnik cieczy Stacja pogodowa

Urzadzenie stuzy do pobierania probek cieczy znajdujacych Urzadzenie pozwala na dokonywanie pomiarow

sie w otwartych pojemnikach (np. butelkach czy stoikach) meteorologicznych w obszarze operacji robota, w
oraz zagtebieniach podtoza. Dzieki zastosowaniu zakresie: sity i kierunku wiatru, temperatury, opadow
zewnetrznego toru probkobiorczego, odebranie prébki nie atmosferycznych, ciSnienia i wilgotnoSci powietrza.
wymaga demontazu urzadzenia. Urzadzenie przewozone Informacje te maja szczegdlnie istotne znaczenie w
jest w szczekach chwytaka i sterowane z konsoli robota. W incydentach zwigzanych ze skazeniami CBRN, gdyz
sktad zestawu wchodzi podstawowy komplet materiatow pozwalajg na oszacowanie kierunku rozprzestrzeniania sie
eksploatacyjnych. skazenia w formie opardw lub pytu oraz utatwiajg planowanie

zadan zaleznych od panujgcych warunkow atmosferycznych.
Dane pomiarowe ze stacji s3 na biezgco przesytane do konsoli
robota. Urzgdzenie przewozone jest na szynie Picatinny na bazie
mobilne;j.

R-Sensor (ZR-1)

Urzadzenie umozliwiajace dookdlny pomiar mocy
dawki promieniowania gamma pochtonietej w
powietrzu, bazujace na detektorze ZR-1 firmy Polon-
Alfa. Informacje pomiarowe sg przesytane na biezgco
do konsoli robota. Mozliwe jest ustawienie alarmow
sygnalizujgcych  obecnoS¢  okreSlonego  poziomu
promieniowania  operatorowi robota. Urzadzenie
przewozone jest na szynie Picatinny na bazie mobilnej lub
manipulatorze. Nie wymaga materiatow eksploatacyjnych.
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MAPA SPRZEDAZY ROBOTOW PIAP NA SWIECIE
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Siec Badawcza tukasiewicz
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