Robot Expert wyposazony jest w 6 kamer, ktére rozmieszczono na manipulatorze
(kamera gtéwna), na chwytaku oraz z tytu i z przodu robota. Dwie dodatkowe kamery
umieszczone s3 po bokach gasienic przednich, co pozwala na inspekcje np. przestrzeni
pod fotelami.

FObOt Wspomagajqco—neutralizujqcy Gasienice przednie (o zmiennym, zdalnie sterowanym nachyleniu) zapewniaja

stabilnos¢ konstrukgji przy pokonywaniu wysokich przeszkdd oraz schodow.

Robot Expert to urzadzenie zaprojektowane do przeprowadzania
operacji w Srodkach transportu. Konstrukcja robota Expert godzi
ze sobg dwa sprzeczne wymogi: mata baza mobilna - umozliwia
manewrowanie w waskich przestrzeniach i trzymetrowy zasieg
manipulatora utatwiajacy podejmowanie obiektow z miejsc

trudnodostepnych.
Innowacja w robocie s3 rozktadane stabilizatory boczne,
umozliwiajace zablokowanie i stabilizacje potozenia bazy

mobilnej np. pomiedzy rzedami siedzen. Pozwala to na bezpieczne
podejmowanie ciezkich przedmiotéw oraz precyzyjne operowanie
manipulatorem nawet przy jego petnym bocznym wysiegu.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej
(dtugos¢ x szerokosc x wysokosg): 88x47x78cm

Orientacyjna masa catkowita robota wyposazonego
w manipulator, gtowice kamery i akumulator: 197 kg

Maksymalna predkos¢ robota
(bez wyposazenia dodatkowego): 2 km/h

| NA SPECIALNE ||
|| ZAMOWIENIE ||

Maksymalny zasieg transmisji radiowej
w terenie otwartym: 800 m

Maksymalny udzwig manipulatora w petni ztozonego

z przodu/w petni roztozonego z przodu: 15kg/8kg
w pionie:
Maksymalny zasieg manipulatora: 290 cm - od podtoza
' w poziomie

230 cm - od osi obrotu

Czas pracy robota na w petni natadowanym akumulatorze: | ok. 4 h

|
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