* www.altair.com.pl

Wesotych Swiqt
i Szczesliwego
Nowego Roku

*
WOJSHO TEGH“IHA DBROHNUSG adiess
I e : . ) ‘

PROMOCJA
SWIATECZNA

kalendarz

wieloplanszowy

i terminarz wojskowy
dla kazdego prenumeratora”

+, Norweska minister obrony poinformowata o planowanym wyborze dostawcy oqutow podwodnych na poczqtku

LY 4 OStatnlel ChWIl * 2017. Moze to wplynac na sytuacje w Polsce, ktorej wiadze deklarowaty wole wspéinego z Oslo zakupul OP.

nr Indeksu: 342203
cena: 9,90 zI (5%vat)

jllHl || |i||||\|ﬂ 1] [LWyciestwo Balsy, porazha Iarantull | pyys:
Za Kulisami misil Admirala Huzniecowa carro Ueloce

27011

Nakfad: 14.900




LWyclestwo

porazka Taraniull

Michat LIKOWSKI

Sukcesem zakonczyly sie testy
lekkiego robota rozpoznawczego,
rozwijanego przez Przemystowy
Instytut Automatyki i Pomiaréw
PIAP w ramach programu Balsa.
Niemal jednoczes$nie Inspektorat
Uzbrojenia MON odstapit od

umowy o dostawach innego
robota rozpoznawczego, o kryp-
tonimie Tarantula. Byt on opraco-
wywany przez izraelska spotke
Roboteam, a oferowany przez
polska Reago Group. Otwiera to
droge do wykorzystania urzadze-
nia z PIAP takze w tym postepo-
waniu.

Proces zakupu bezzatogowego pojazdu
rozpoznawczego rozpoczat si¢ w 2013 dialo-
giem  technicznym. Wojsko  stworzyto
wstepne wymagania taktyczno-techniczne
dla przenosnego, rozpoznawczego robota
mobilnego. Jego idea — na bazie doswiadczen
z Iraku i Afganistanu — byto uzyskanie uniwer-
salnej, plecakowej platformy z modutowym,
wymiennym wyposazeniem, zdolnym do
przekazywania operatorowi danych w czasie
rzeczywistym, w trybie przewodowym i bez-
przewodowym.

W PIAP rozpoczeto pracg nad demonstra-
torem urzadzenia, spetniajgcym wysrubo-
wane wymagania uzytkownika, w tym doty-
czace predkosci maksymalnej rzedu 10 km/h
czy dookdlego manipulatora o promieniu
dziatania | m (oprécz zwigkszenia waloréow

20 www.altair.com.pl

Balsy,

Lekki Robot Rozpoznawczy (LRR), model Robot Inzynieryjny 1507, czyli zmodyfikowany Fenix z pa-

nelem kontrolnym / Zdjecie: PIAP

uzytkowych, gwarantuje to mozliwo$¢ samo-
dzielnego podniesienia sig robota po jego wy-
wrotce). Wszystko dla maszyny o maksymal-
nej masie zaledwie 20 kg.

Tarantula

W 2014 wojsko ogtosito stosowne zamé-
wienie, ujawniajac kryptonim programu — Ta-
rantula. W marcu nastepnego roku zostaty
zlozone oferty i rozpoczely sie negocjacje
z potencjalnymi dostawcami. Otwarty cha-
rakter postepowania wynikat z niewtaczenia
przez MON Tarantuli na liste przedsigwzigé
waznych dla bezpieczeristwa panstwa. W ko-
lejnych miesigcach zmieniono SIWZ (zrezy-
gnowano m.in. z wymogu dookdlnego dziata-
nia manipulatora) i rozpatrzono zfozone na
tej podstawie ostateczne oferty. W lipcu 2015
IU MON zakupit dla pododdziatéw rozpo-
znawczych 50 robotéw z urzadzeniami do-
datkowymi. Nie byto to jednak polskie urza-
dzenie, ale izraelski koncept MTGRR, oparty
na Micro Tactical Ground Robot spétki Robo-
team. Byt to wynik stosowania obowiazujg-
cych przepisow, ktére w zdecydowany spo-
séb preferowaly nizsza ceng, kosztem udo-
kumentowanych i wyzszych osiagéw.

W rezultacie wojsko za ok. |5 min zt miato
w ciggu kilku miesigcy otrzymac pierwsze ze-
stawy. Planowano, ze cate zamoéwienie zosta-
nie zrealizowane do marca br. Tak sig jednak
nie stato. Pierwsze roboty zostaly dostar-

czone do préb z opoéznieniem. Co wigcej, nie
byty w stanie przejé¢ pozytywnie wszystkich
testow.

Powodem byt fakt, ze pojazd bazowy byt
tworzony wedtug zupetnie innej filozofii, niz
przyjeta przez polskiego uzytkownika. Po
pierwsze, zakfadano masowe wykorzystanie
Micro Tactical Ground Robot w warunkach
bojowych, w ktérych czas zycia maszyny jest
stosunkowo krotki. Po drugie, nie stawiano
przed jego tworcami wysokich wymagan
technicznych (np. maksymalna predkosc¢
MTGR to 3,5 km/h, a diugotrwato$é pracy
2-4 h, w zaleznosci od warunkéw; robot nie
ma takze dookdlnego manipulatora, ktory
moze podnosi¢ przedmioty odlegte o jedynie
49 cm). Wreszcie, przewidziano go do stoso-
wania w innych niz polskie warunkach klima-
tycznych.

Tymczasem przedstawiciele ministerstwa
obrony chcieli urzadzenia, ktére poruszatoby
sig trzykrotnie szybciej oraz dwukrotnie dtu-
zej niz dostgpne na rynku, bytoby odporne na
réznego rodzaju uszkodzenia i dysponowato
manipulatorem o niespotykanych mozliwo-
$ciach. Mialo tez gwarantowa¢ diugotrwaty
okres uzytkowania.

Wypowiedzenie umowy

W takiej sytuacji jedyna mozliwoscia byto
opracowanie systemu od podstaw. Moderni-
zacja istniejacego urzadzenia — mimo dekla-
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racji izraelskiego dostawcy — byfa w istocie
skazana na niepowodzenie. Wedtug nieofi-
cjalnych informacji — przedstawiciele Robo-
team i Reago Group probowali przekona¢
wojskowych urzednikéw do rezygnaciji
z czedci wymogow. Bez skutku. W rezulta-
cie nie byli w stanie dostarczy¢ MTGRR
zgodnego ze specyfikacja zamawiajacego.
Chodzito o tak istotne kwestie, jak np. dtu-
gotrwato$¢  dziatania czy zachowanie
w skrajnych warunkach, w tym w dolnym
zakresie temperatur pracy.

Brak pozytywnego wyniku badan kwalifika-
cyjnych  doprowadzit do wypowiedzenia
umowy przez MON. Wszystko wskazuje na
to, ze nastapito to w potowie listopada 2016,
ponad poét roku po przekroczeniu terminu
ostatnich dostaw. Resort obrony zajgt juz
$rodki przeznaczone na zabezpieczenie nale-
zytego wykonania umowy. Zwykle jest to
kwota o wartosci od 2% do 10% wartosci
umowy brutto. Nie wiadomo, czy Reago
Group odwota si¢ od tej decyzji i bedzie dazyta
do odzyskania zainwestowanych $rodkéw.

Izraelski MTGR w wersji rozpoznawczej / Zdjecie: Roboteam
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Fenix - jeszcze nie skompletowany zgodnie
z wymogami programu Balsa — prezentowany
w czasie tegorocznego MSPO

Zdjecie: Michat Likowski

Pozytywne wyniki Balsy

Niemal réwnoczesnie z podpisaniem
umowy dotyczacej Tarantuli, réwniez w lipcu
ub.r., I[U MON rozpoczat oficjalnie procedure
zakupu 53 podobnych robotéw, jednak za-
mawianych przez formacje saperéw, w ra-
mach programu Balsa. Mialy to wigc byc
urzadzenia o podobnych rozmiarach i masie,
jednak przeznaczone do wsparcia misji EOD/
IED, usuwania tadunkéw i materiatéw niebez-
piecznych. Wojsko nadato mu nazwe Lek-
kiego Robota Rozpoznawczego (LRR), model
Robot Inzynieryjny 1507.

Do postepowania zgtosito si¢ kilka podmio-
téw, w tym Reago Group. Jednak wojsko tym
razem zadato od oferentéw przedstawienia
koncesji nie tylko na obrét wyrobami i techno-
logia o przeznaczeniu wojskowym lub policyj-
nym, ale réwniez na ich wytwarzanie. Wyma-
galo to posiadania odpowiedniego zaplecza
produkcyjnego i naukowego, automatycznie
eliminujac posrednikéw. W rezultacie w po-
stepowaniu pozostaty jedynie PIAP oraz kon-
sorcjum spotek Siltec i Unitronex Poland.
Ostatecznie zwycigzyt ten pierwszy podmiot,
podpisujac 18 maja 2016 umowe z IU MON.

Na jej podstawie wojsko miato otrzymac
pierwszego robota — juz po badaniach kwalifi-
kacyjnych — do 30 listopada br., pierwsza par-
tie seryjna 26 egz. do 30 czerwca 2017 i tyle
samo do 30 czerwca 2018. Zwigzane to byto
z pakietem czesci zamiennych, ustug szkole-
niowych i gwarancyjnych. Warto$¢ kontraktu
wyceniono na |5 634 999,78 zt brutto.
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Robot w potozeniu
transportowym
Zdjecie: PIAP

nego 1507 — jeszcze
w br. Nastapito to na
przetomie listopada

i grudnia, po wykona-
niu przegladu pojazdu
oraz przywréceniu
stanu technicznego

sprzed proéb. 15 Rejo-
nowe Przedstawiciel-
stwo Wojskowe doko-
nato tez odbioru woj-
skowego. Urzadzenie
zostalo  dostarczone

Propozycje PIAP oparto o robota opraco-
wanego dla programu Tarantula. Byt on pre-
zentowany na ubiegtorocznym MSPO pod
nazwa Fenix. Dla spetnienia wymogdw sape-
réw zostat czesciowo zmodyfikowany, giow-
nie w odniesieniu do oprzyrzadowania. Nie
bylo natomiast potrzeby wprowadzenia
zmian do uktadu napedowego czy zasjlania.
Ze wzgledu na fakt, ze formacje inzynieryjne
wymagaly nieco mniejszej predkosci maksy-
malnej (8 km/h) i krotszego czasu pracy, niz
w przypadku oddziatéw rozpoznawczych
wojsk ladowych, wszystkie testy trakcyjne
zrealizowano przy wykorzystaniu zaledwie
jednego z dwoch akumulatoréw.

Badania byty prowadzone od korca sierp-
nia 2016 zgodnie z programem i potwierdzity
spetnianie wymagan Wstepnych Zatozen Tak-
tyczno-Technicznych. Robot byt testowany
réwniez na zgodno$¢ z normami: NO-
06-A103:2005, NO-06-A105:2005, NO-
-06-A107:2005, NO-06-A200:2012, NO-
-06-A500:2005 i PN:EN-60529:2003. Proby
zostaly  przeprowadzone przez ~WITI
w obiektach tego instytutu, a takze na terenie
WITU, IL oraz poligonu terenowego PIAR je-
dynego miejsca w Polsce przygotowanego do
badan trakcyjnych robotéw mobilnych. Fak-
tem jest, ze przekroczono o kilka dni osta-
teczny termin zakonczenia badan kwalifika-
cyjnych, jednak wynikato to z kwestii formal-
nych niezaleznych od wykonawcy.

Dalszym etapem realizacji umowy byto do-
starczenie zamawiajacemu pierwszego eg-
zemplarza — testowego Robota Inzynieryj-

razem z zestawem
czesci zamiennych i ze-
stawem  obstugowo-
-naprawczym. Nic nie
wskazuje tez na to, by
mialy by¢ zagrozone
terminy zrealizowania
dostaw seryjnych urza-
dzen.

Fenix dia Tarantuli?
Na razie jest zbyt wczesnie, by mowic
o przysztosci programu Tarantula. Nalezy
przede wszystkim rozwia¢ watpliwosci
prawne oraz poczeka¢ na wyniki ewentual-
nych dziafan ze strony Reago Group. Faktem
jest jednal, ze bardzo prawdopodobnym sce-
nariuszem byloby powtoérzenie postgpowa-
nia, w oparciu o zasady przyjete dla programu
Balsa.
Gdyby tak sig stafo, faworytem bytby PIAP
z Fenixem. Robot zostat bowiem poddany
wezesniej badaniom zaktadowym, zgodnym
z obowiazujacymi WZTT. Na bardzo praw-
dopodobne  spefnienie wymagan wojska
wskazuja tez przebieg i wyniki badan kwalifi-
kacyjnych w programie Balsa. Wedtug infor-
macji przedstawicieli Instytutu, jedyne Zada-
nie wojska, ktére nie moze by¢ spefnione,
dotyczy charakterystyk mikrofonu kierunko-
wego. Obecnie nie ma na $wiecie przedsig-
biorstwa, ktére mogfoby dostarczy¢ mikro-
fon na tyle maty, by zabudowa¢ go na pleca-
kowym robocie i na tyle czuty, by rozpozna-
waé¢ dzwiek mowy z odlegtosci wymaganej
przez uzytkownika... [l
Michat LIKOWSKI

Robot Inzynieryjny 1507, zwracajq uwage zupetnie inne zatozenia projektowe niz w przypadku

MTGR. Jest to szczegdlnie widoczne w przypadku wielofunkcyjnego manipulatora [ Zdjecie: PIAP
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