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Robot zwiadowczy Fenix to lekki, zdalnie sterowa-
ny pojazd zwiadowczy. Zostal stworzony do prowa-
dzenia rozpoznania na obszarach, gdzie s3 prowa-
dzone operacje wojskowe, ze szczegdlnym uwzgled-
nieniem miejsc niedostgpnych dla czlowieka. Aby

PIAP Fenix w pelinej konfiguracji; robot wraz z chwytakiem roboczym, panel sterowania
oroz nositka umotliwiajgca wygodny transport zestawu pojedynczemu zotnierzowi

Konsola operatora, o masie 3 kg, ma wymiary 420x200x60
mm. Pozwaola na sterowanie robotem za pomocq joysticka

lub gamepadu

sprostac wymogom przenoszenia przez jednego zolnie-
rza, masa Fenixa zostala ograniczona do |5 kg. Pomimo
to pojazd osiagajac predkosé |0 km/h, moze pracowac
na jednym pakiecie baterii do 6 h.

Szczegdlna uwage poswiecono wiasciwosciom jezd-
nym: robot bez problemu moze sig poruszac nie tylko
po drogach, ale rowniez w trudnym terenie oraz po-
srod zabudowy miejskiej | w budynkach (ma zdolnosé
pokonywania schodéw i wysokich kraweznikéw). Takg

Multistriker to wielofunkcyjne urzgdzenie pirotechniczne

dziglajgce na zasadzie wykorzystania sily tloka napedzane-
go energiq gazdw prochowych
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Zestaw specjalistycznych whbijakdw oraz
przecinakéw. Dzieki modutowej budowie
jest moiliwe zdalne wybijanie, przebija-
nie oraz cigcie. Zasigg tloka wynosi
100mm

dzielnos¢ terenows osiggnieta po-
przez zastosowanie kolowo-gasieni-
cowej trakeji, Dodatkowo wiasciwasci
terenowe poprawiaja ruchome przed-
nie stabilizatory. Tak skonfigurowana
platforma umozliwia realizacje zrézni-
cowanych zadan takich jak: obserwa-
cja, transport, neutralizacja niebez-
piecznych ladunkéw czy prowadzenie
akcji dywersyjnych.

Obraz do konsoli operatora przeka-
zuja dwie kamery HD z obiektywem
szerokokatnym i reflektorami $wiatla
widzialnego lub podczerwieni. Robot standardowo jest wypasazony
w manipulator o 3 stopniach swobody oraz zasiggu |m. Chwytak ma-
nipulatora ma udizwig 1,5 kg przy rozwarciu szczgk 160 mm. Opera-
tor steruje wysiegnikiem za pomoca kamery chwytakowe] (obraz
w pasmie widzialnym w rozdzielczosci HD oraz w podczerwieni) za-
mocowanej na szynie uniwersalnej. Fenix moze by¢ opcjonalnie wy-
posazony w czujniki CBRN.

Multistriker to kolejne urzadzenie prezentowane przez warszawski
Instytut. Jego gléwnym zastosowaniem jest wybijanie szyb, zamkéw,
przebijanie opon, rozbijanie zawiasow, przecinanie metalowych pre-

tow, kabli, drutéw, rurek oraz inicjowanie lontéw nieelektrycznych sys-
teméw detonacji takich typu STS, NDS czy tez NONEL. Tryb pracy
okreéla sie poprzez zainstalowanie odpowiedniej koncéwki roboczej.

Multistriker dziala na zasadzie wykorzystania energii kinetycznej
przesuwnego tioka napedzanego energia spalonych gazéw procho-
wych fadunku miotajacego. Elementy przecinajace nie oddzielajg sig
od modulu podstawowego, wigc urzadzenie nie jest uznawane za
bron. Jako tadunki miotajace wykorzystywana jest amunicja przemy-
stowa ($lepa) 6,8x1 | mm lub 6,8x18 mm. Multistriker jest odpalany
zdalnie za pomocy bezpiecznego pilota zdalnego sterowania.

W ramach oferty wyposaienia dodatkowego PIAP zaprezentowal game akcesoréw CBRN na potrzeby robotéw pirotechnicznych i rozpoznawczych.
Pirotechnicy bedg mogli korzysta¢ ze specjalistycznych koricéwek sluiqeych do pobierania wymazéw materialu organicznego (plynnego i sypkiego),
pobierania probek réznego typu podloia, do aktywacji czqstek chemicznych (absorber SPME) oraz rozbudowanego radiometru

www.altair.com.pl

Zdjecia: Jakub Link-Lenczowski

RAPORT wouswo recemnn osromost 02.09.2015




