Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiarow
PIAP: Robot PIAP RMI do zadan specjalnych

tatwy z transporcie i niezawodny w dziataniu w budynkach oraz trudnych
warunkach terenowych, z manipulatorem o udZwigu do 25 kg, wyposazony
w ulepszona glowice optoelektroniczng oraz mozliwoé¢ kontaktowania sie
z operatorem drogg cyfrowa. To s3 gléwne zalety najnowszego Robota Mo-
bilno-Interwencyjnego PIAP RMI, za ktéry Przemystowy Instytut Automatyki

i Pomiaréw PIAP otrzymat nagrode Defender na XXIIl Migdzynarodowym Sa- .

lonie Przemystu Obronnego w Kielcach.

Najnowsze dzieto PIAP wazy niecate 95 kg i stanowi uzupetnienie dotych-
czasowej oferty instytutu. Jest to pojazd gasienicowy, ktéry moze zastepowac lub
wspomagac cztowieka w najbardziej niebezpiecznych zadaniach. Jego wymiary
i zastosowany uktad napedowy pozwalaja na przeprowadzenie dziatar zaréwno
wewnatrz budynkéw, jak i w trudnych warunkach terenowych.

Poruszanie sie w ciasnych pomieszczeniach umozliwia wyposazenie ro-
bota w ulepszona gtowice optoelektroniczna, ktéra w zaleznosci od potrzeb
moze by¢ uzbrojona w dwie kamery, w tym termowizyjna. Umozliwia to opera-
torowi prowadzenie obserwacji terenu zaréwno wokét robota, jak i obiektow
znajdujacych sie w duzej odlegtosci (30 x zoom). Dzigki zastosowaniu nape-
déw typu Direct Drive kamery moga wykonywa¢ ruchy bardzo szybkie, jak
i bardzo precyzyjne.

Robot PIAP RMI ma zwarta i modutowa budowe, co umozliwia jego trans-
port, np. w bagazniku samochodu osobowego, platforme wyposazono bowiem w
4 uchwyty transportowe do mocowania urzadzenia. Ponadto urzadzenie mozna
wyposazyc w szereg akcesoriéw, ktére dostosowuja go do zadar takich jak: de-
tekcja zagrozert CBRNe czy tez usuwanie i neutralizacja improwizowanych urza-
dzerh wybuchowych (IED/UXO). Robot moze wspdtpracowaé

z réznorodnym wyposazeniem dodatkowym. S3 to m.in. wy-
rzutniki pirotechniczne, urzadzenia RTG, czujniki oparéw
materiatéw wybuchowych, czujniki promieniowania, ka-
mera termowizyjna, mikrofon kierunkowy, aktywna nawi-
jarka swiattowodowa i wiele innych.

Zainstalowany na platformie manipulator o pieciu stop-

niach swobody wraz z chwytakiem zapewnia ponad 2 m wy-

siegu | duzy zakres ruchu w kazdej ptaszczyZnie, Manipulator
moze przenosic tadunki o masie do 25 kg.

Przenosne stanowisko operatorskie zostato wyposazone
w dwa monitory. Na dolnym ekranie dotykowym operator
moze zobaczy¢ m.in. aktualna konfiguracje ramion robota w
3D, orientacje geograficzna i potozenie robota na mapie czy
odczyty z czujnikow. Z kolei na drugim monitorze wyswietlany
jest obraz z kamer robota z mozliwoscig dowolnej ich konfi-
guracji. Maksymalnie mozna wyswietli¢ obrazy z czterech
kamer jednoczesnie,
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Nalezy dodaé, ze stanowisko operatorskie posiada mozliwos$é sterowania
i wspotpracy w jednej przestrzeni operacyjnej z kilkoma robotami. Nowoscia jest
cyfrowa kodowana komunikacja. Do tej pory tacznos¢ w urzadzeniach PIAP od-
bywata sie przy uzyciu taczy analogowych.

Dane techniczne robota PIAP RMI:

» Wymiary (dt. x szer. x wys.) - 96 x 60 x 50 cm,

»Masa robota - 95 kg,

P Predkos¢ maksymalna - 9 km/h,

B Zasieg manipulatora w pionie od ziemi - 215 cm,

P Zasiag manipulatora w poziomie od osi obrotu obrotnicy - 200 cm,
P UdZwig maksymalny manipulatora - 25 kg,

P Rozwarcie szczek chwytaka - 25 kg,

P Przeswit bazy mobilnej - 10 cm.
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