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Na tegorocznym MSPO warszawski PIAP przed-
stawia m.in. robota rozpoznawczego Fenix. Urza-
dzenie rozwijane pierwotnie dla programu Tarantula
—dla woﬁk ladowych — Przechodzi obecnie badania

w ramach programu Balsa, realizowanego na zlece-

nie wojsk inzynieryjnych.

15 maja br. przedstawiciele Przemystowego Instytutu Automatyki
i Pomiaréw oraz Inspektoratu Uzbrojenia MON podpisali umowe
o zakupie 53 lekkich robotow rozpoznawczych, w ramach programu
Balsa, o wartosci ponad |5 min zt. W ten sposéb wojsko juz po raz
drugi zdecydowato sie na zakup partii malych urzadzen, opracowa-
nych pod katem wykrywania urzadzen wybuchowych.

Zakup jest realizowany na zlecenie Zarzadu Inzynierii Wojskowej
Inspektoratu Rodzajéw Wojsk Dowoédztwa Generalnego Rodzajéw
Sit Zbrojnych. Celem programu Balsa jest wyposazenie formacji inzy-
nieryjnych w lekkie, przeno$ne roboty, zdolne do rozpoznania terenu
i wykrycia oraz usuwania materiatéw niebezpiecznych, w ramach mi-
sji EODJ/IED.

Porozumienie przewiduje, ze producent przekaze wojsku do 30 li-
stopada br. jeden zestaw, juz po testach, 26 seryjnych robotéw do 30
czerwca 2017 i tyle samo — w ostatniej transzy dostaw — do 30 czerw-
ca 2018. Jednoczesnie ustalono cene jednostkowa robota, wraz
z konsolg sterowania, zapasowymi bateriami i modutami rozpoznaw-
czymi, a takze systemem plecakowym na nieco ponad 292 tys. zf. Do-
datkowo zestaw czeéci zamiennych bedzie kosztowat ok. 2,5 tys. zi,
a zestaw obstugowo-naprawczy 2220 zi. Warto$¢ kontraktu abejmuje
takze szkolenie operatoréw i instruktoréw oraz pakiet gwarancyjny.

Fenix wystawiany na MSPO. Decelowe urzqdzenie bedzie miato m.in. inny
manipulator /| Zdjecie: Michat Likowski
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Robot prezentowany na MSPQO byt pierwotnie opracowany w ra-
mach programu Tarantula, spefniajac wysrubowane wymogi MON. Do-
tyczylo to m.in. maksymalnej predkosci rzedu 10 km/h (trzykrotnie
wigkszej niz w przypadku istniejacych zestawéw tej klasy), dziatajacego
dookélnie manipulatora zasiggu | m czy bardzo czutego mikrofonu kie-
runkowego. Jednak w ramach otwartego przetargu IU MON wybralo
nieco tansza oferte konkurencyjnej Reago Group, z izraelskim Robote-
am MTGRR. Péki co jednak, robot ten nie przeszedt pozytywnie te-
stow, przekraczajac terminy realizacji kontrakeu...

W ramach dostosowania pojazdu do wymagan wojsk inzynieryj-
nych zdecydowano sie na przekonstruowanie manipulatora, zainsta-
lowano tez — jako standard — ruchomg kamerg z przodu kadtuba. Ze
wzgledu na napiety harmonogram préb, de Kielc wystano podstawo-
wa wersje. Nie zmienia to kluczowych danych technicznych. Fenix
ma mase ok. 15 kg, ktéra po zainstalowaniu manipulatora rosnie do
granicznej, wymagane]j przez wojsko, wartosci 20 kg. Razem z pozo-
stalymi elementami i transportowym plecakiem, masa osiagga ok. 30
kg. Dwa akumulatory — ktére mozna wymienic bez uzycia narzedzi -
zapewniaja osiagniecie predkosci ok. 10 km/h i é-godzinnego czasu
pracy operacyjnej.

Wymiary urzadzenia bazowego to 60 x 50 x 19 em. Kadtub pojazdu
wykonano z kompozytu weglowego. Zasigg dziatania w terenie
otwartym wynosi 500 m. Operatorzy moga wykorzystywac moduto-
we wyposazenie rozpoznawcze, ktérego spektrum skiada sig z ka-
mery dziennej, nocnej (termowizyjnej i noktowizyjnej) oraz reflektora
podczerwieni.
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