owe
roboty
fia Wp

Michat LIKOWSKI

I5 maja br. przedstawiciele
Przemystowego Instytutu Auto-
matyki i Pomiaréw PIAP oraz
Inspektoratu Uzbrojenia MON
odpisali umowe o zakupie 53
ekkich robotéw rozpoznaw-
czych, w ramach programu Balsa,
o wartosci ponad 15 min zt. W ten
sposéb wojsko juz po raz drugi
zdecydowato sie na zakup partii
malych urzadzen, opracowanych
pod katem wykrywania urzadzen
wybuchowych.

Zakup byt realizowany na zlecenie Zarzadu
Inzynierii Wojskowej Inspektoratu Rodzajéw
Wojsk Dowddztwa Generalnego Rodzajow
Sit Zbrojnych. Celem programu Balsa jest wy-
posazenie formacji inzynieryjnych w lekkie,
przenosne roboty, zdolne do rozpoznania te-
renu i wykrycia oraz usuwania materiatéw
niebezpiecznych, w ramach misji EOD/IED.

Wysyp robotow

Bezzatlogowe platformy ladowe maja za
sobg kilkadziesiat lat stuzby. Pierwszym robo-
tem, zaprojektowanym do wykrywania im-
prowizowanych urzadzen wybuchowych byt
brytyjski Weelbarrow z 1972, ktory stat sig na
wiele lat synonimem urzadzen tej klasy oraz
wzorcem uktadu konstrukcyjnego. Impulsem
jego powstania byfa $mier¢ kilku saperow
w czasie konfliktu z IRA w Irlandii Pétnocne;j.

Od tego czasu na $wiecie powstaly setki ty-
pow roéznych robotdw, jednak okres najwigk-
szych zamowien przypadf na wojny w Iraku
i Afganistanie, gdzie miny oraz improwizo-
wane urzadzenia wybuchowe staly si¢ naj-
wigkszym zagrozeniem dla sit koalicyjnych.
Tylko sami Amerykanie zamowili ok. 10 tys.
matych, rozpoznawczych robotéw, z ktérych
co piaty zostat zniszczony. Ich gtéwnym zada-
niem byto rozpoznanie miejsc, w ktérych naj-
czesciej instalowano |ED, a ktére w normal-
nych warunkach musialy by¢ sprawdzane
przez zotnierzy. Zastosowanie robotéw
W znaczacy sposéb zmniejszyto wigc straty.

Nic dziwnego, ze takze polskie sity zbrojne
zainteresowaty sie zakupem wiasnych robo-
téw rozpoznawczych. W czasie misji ekspe-
dycyjnych wykorzystywano co prawda urza-
dzenia wypozyczone od sojusznikéw,
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Lekki robot rozpoznawczy Fenix. Urzqdzenie zostalo zaprojektowane na potrzeby formacji rozpo-
znawczych wojsk Igdowych. Dla jednostek inzynieryjnych zostanie nieznacznie zmodyfikowane

a w magazynach znajduje si¢ nawet kilkadzie-
sigt amerykanskich zestawow tej klasy, jed-
nak ze wzgledu na naktadanie si¢ pasma ich
tacznosci radiowej na pasmo jednej z sieci
komérkowej, w naszym kraju s3 one catkowi-

cie nieprzydatne do stuzby.

Falstart...

Prace nad rodzimym, bezzalogowym po-
jazdem rozpoznawczym rozpoczely sie

w 201 3. Wojsko nawigzato w tym celu wspot-
prace z PIAP, tworzac wspdlnie wstepne wy-
magania taktyczno-techniczne dla przeno-
$nego, rozpoznawczego robota mobilnego.
Jego ideg miato by¢ uzyskanie uniwersalnej,
plecakowej platformy z modufowym, wy-
miennym wyposazeniem, zdolnym do prze-
kazywania operatorowi danych w czasie rze-
czywistym, w trybie przewodowym i bez-
przewodowym.

W PIAP stworzono na tej bazie demonstra-
tor urzadzenia, spefniajacy wysrubowane wy-
magania uzytkownika, w tym dotyczace
predkosci maksymalnej ok. 10 km/h (trzy-
krotnie wiekszej niz w przypadku istniejacych
zestawow tej klasy), dziafajacego dookdlnie
manipulatora zasiggu | m czy bardzo czutego

Zdjecie: PIAP

mikrofonu kierunkowego. Z kolei wojsko za-
inicjowato program Tarantula, ktéry w 2015
doprowadzit do zakupienia 50 zestawow.

Niespodziewanie Inspektorat Uzbrojenia
MON nie wybrat jednak polskiego robota,
a koncepcje izraelskiego MTGRR, ktory miat
dopiero powsta¢ na bazie urzadzenia Micro
Tactical Ground Robot spotki Roboteam.
Rozwigzanie zostato zaproponowane przez
posrednika, mafa polska spétke Reago Group.
Pikanterii sprawie dodawat fakt zmiany wy-
mogéw uzytkownika w trakcie trwania po-
stepowania, co dziatato na korzys¢ konku-
renta PIAP (Antypolski Inspektorat Uzbrojenia
MON, RAPORT-wto 07/15).

...l ZWyclgstwo

Procedura, w ktérej wygrata zagraniczna
konstrukgja, jest realizowana na zlecenie for-
macji rozpoznawczych wojsk ladowych. Na
szczescie dla polskiego producenta, nie byta
ostatnig. Podobne zapotrzebowanie zglosity
bowiem jednostki inzynieryjne. W rezultacie
IU MON rozpoczat kolejne postgpowanie,
w ramach programu Balsa. Réznito sig ono od
poprzedniego jednym kluczowym elemen-
tem, odbyto si¢ bowiem w trybie z przystoso-
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waniem, a wiec wymagajac od oferenta zdol-
nosci do przystosowania w kraju swojej pier-
wotnej oferty do wymagan wojska; stowem
posiadania odpowiedniego zaplecza przemy-
stowego i naukowego, co w istocie elimino-
wato posrednikéw.

PIAP zaprezentowat przegrang konstrukecje
na ubiegtorocznym MSPO w Kielcach, raczej
nie przez przypadek pod wiele znaczaca na-
zwa PIAP Fenix. Przedstawiciele producenta
liczyli bowiem na wyniki programu Balsa,
a takze potencjalne zlecenia eksportowe. Za-
réwno bowiem Tarantula, jak i Balsa wyma-
gaty podobnych urzadzen. Oba zadaty zreszta
niemal identycznej liczby zestawéw. Osta-
tecznie Fenix zostat wybrany przez wojsko
dla formaciji inzynieryjnych, mimo protestéw
Reago Grup i préb proponowania MTGR
przez inny podmiot.

I8 maja przedstawiciele IlU MON i PIAP
podpisali umowe o dostawie 53 Fenikséw,
o wartosci 15.634.999,78 zt. Porozumienie
przewiduje, ze producent przekaze wojsku
do 30 listopada br. jeden zestaw, juz po te-
stach, 26 seryjnych robotéw do 30 czerwca
2017 i tyle samo — w ostatniej transzy dostaw
—do 30 czerwca 2018. Jednoczesnie ustalono
cene jednostkowa robota, wraz z konsola
sterowania, zapasowymi bateriami i modu-
tami rozpoznawczymi, a takze systemem ple-
cakowym, na nieco ponad 292 tys. zt. Dodat-
kowo zestaw czesci zamiennych bedzie kosz-
towat ok. 2,5 tys. zt, a zestaw obstugowo-na-
prawczy 2220 zt. Warto$¢ kontraktu obej-
muje takze szkolenie operatordéw i instrukto-
réw oraz pakiet gwarancyjny.

Brytyjski Weelbarrow, pierwowzér wszystkich robotéw inspekcyjnych i rozpoznawczych. Wyznaczyt
standard konstrukcyjny i podstawowe zasady wykorzystywania / Zdjecie: Mark Murphy

Model 1507

Wedtug desygnaty wojskowej, PIAP Fenix
jest inzynieryjnym robotem wsparcia misji EOD/
IED usuwania tadunkéw i materiatéw niebez-
piecznych kryptonim Balsa — Lekkim Robotem
Rozpoznawczym (LRR), modelem Robot Inzy-
nieryjny 1507. Wymagania, ktére przed nim
postawiono, bylo mniej restrykcyjne, niz
w programie Tarantula. Wojsko zada m.in.

Izraelski MTGR. Robot ten zostal skonstruowany wedfug innych wymagan, niz polskich formacji
rozpoznawczych. Jego dostosowanie trwa juz - de facto — niemal rok. Na razie, bez pozytywnego
rezultatu / Zdjecie: Roboteam

predkosci maksymalnej 8 km/h i zdecydowa-
nie krétszego czasu pracy.

Inzynieryjny Fenix bedzie jednak charakte-
ryzowat si¢ znacznie lepszymi osiaggami. Ro-
bot ma mase ok. 15 kg, ktéra po zainstalowa-
niu manipulatora ro$nie do granicznej, wyma-
ganej przez wojsko, wartosci 20 kg. Razem
z pozostalymi elementami i transportowym
plecakiem, masa osiaga ok. 30 kg. Dwa aku-
mulatory — ktére mozna wymieni¢ bez uzycia
narzedzi — zapewniaja osiagniecie predkosci
ok. 10 km/h i 6-godzinnego czasu pracy ope-
racyjnej. Wymiary urzadzenia bazowego to
60 x 50 x 19 cm. Kadtub pojazdu wykonano
z kompozytu weglowego. Zasieg dziafania
w terenie otwartym wynosi 500 m.

Manipulator jest wyjatkowa konstrukeja
dla tej klasy urzadzen. Ma trzy stopnie swo-
body, nie liczac zacisku chwytaka, a jego za-
sieg wynosi metr od korica kadtuba. Szczeki
manipulatora rozwieraja si¢ na 16 cm, mogac
podnies¢ |,5-kg przedmiot. Gasienicowo-ko-
towy system napedu, z ruchomymi przednimi
stabilizatorami, zapewnia mozliwos$¢ poru-
szania si¢ po schodach i przekraczania prze-
szkéd o wysokosci nie mniejszych niz 17 cm.
Operatorzy Fenikséw moga wykorzystywac
modufowe wyposazenie rozpoznawcze, kté-
rego spektrum skitada sig z kamery dziennej,
nocnej (termowizyjnej i noktowizyjnej) oraz
reflektora podczerwieni.

Jeden, nie trzy

Fenix byt stworzony dla programu o nieco
innych wymaganiach. Z tego powodu ko-
nieczne jest wprowadzenie modyfikacji kon-
strukgji, co juz sig rozpoczeto. Wedtug dyrek-
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Polski Fenix osigga wymaganq przez wojsko predkosé 10 kmjh. Jest ona trzykrotnie wigksza, niz
w przypadku innych zestawow tej klasy. Przyszly uzytkownik stwierdzil, ze relatywnie duza predkos¢
moze skrécié czas rozpoznania, a przez to takze okres postoju kolumny wystawionej na oddzialywa-

nie przeciwnika / Zdjecie: PIAP

tora PIAR prof. dr. inz. Piotra Szynkarczyka,
w modernizacji s3 wykorzystywane istniejace
juz podzespoty z innych konstrukcji. W rezul-
tacie ryzyko projektu ma by¢ wyjatkowo ni-
skie. Dodajmy, ze robot z pozytywnym wyni-
kiem przeszedt wczesniej badania zaktadowe,
ktérych program byt bardzo zblizony do za-
twierdzonego przez MON.

Przedstawiciele PIAP poinformowali, ze
probom zostanie poddany jeden robot — ist-
niejacy prototyp. Jest to istotne z punktu wi-
dzenia metodyki przyjetej dla wczesniejszego
programu Tarantula. Mimo jednoznacznych,
pierwotnych zapiséw programu testéw, moé-
wigcego o badaniu jednego egzemplarza,
wojsko zgodzito si¢ ostatecznie na az trzy po-
jazdy, dostarczone przez Reago/Roboteam.
Stworzyto to watpliwosci dotyczace np. moz-
liwosci wykorzystywania specjalnie przygoto-
wanych robotéw do réznych proéb, chociazby
predkosciowych, dotyczacych dtugotrwatosci
pracy czy wykonywania dziatan manipulato-
rem. Faktem jest jednak, ze do tej pory U
MON nie zgtosit oficjalnie zadnych zastrze-

zen do realizacji procedury. Z kolei przedsta-
wiciele Reago Group dali do zrozumienia, ze
byt to wynik bardzo napietego programu
préb, ktéry zaktadat wykonanie wszystkich
testéw w ciagu zaledwie 40 dni. Tymczasem
tylko préby klimatyczne wymagaty kilkunastu
dob...

Problemy Tarantull

Krytyka dotyczaca czesci wymogéw pro-
gramu testéw, podzielana tez przez PIAP, nie
zmienia jednak faktu, ze badania Tarantuli wy-
dtuzyty sie znacznie ponad jakiekolwiek ocze-
kiwania. Réwniez biorac pod uwage brak do-
$wiadczenia jednego z instytutéw, czyli
WITPIS w Sulejéwku, w testowaniu lado-
wych bezzatogowcow (do tej pory, na zlece-
nie saperéw, czynit to WITU w Zielonce).
Umowa podpisana 23 lipca ub.r. z Reago
Group zaktadata bowiem, ze pierwsza partia
robotéw zostanie przekazana w marcu, a po-

Plecak zestawu MTGR. Podobne rozwiqzanie
przygotowano dla Feniksa / Zdjecie: Roboteam

24 www.altair.com.pl

RAPORT wousko rechmika osronnose 06/16




Konferencja RoboScope 2016 odbyta sie - po raz pierwszy - w Biatobrzegach. Na rozleglym terenie WDW Rynia ulokowano kilkanascie stanowisk, na
ktérych uczestnicy mogli szczegétowo zapoznaé sie z zasadami dziatania i taktykq uzycia robotéw PIAP. Giéwnym celem imprezy nie jest jednak pro-
mowanie tych urzqdzen, a integracja srodowiska obecnych i przyszlych uzytkownikéw robotdéw inspekcyjnych. Zasady wspéidziatania poszczegélnych
stuzb rodzq sie bowiem na biezqco, w trakcie interwencji i éwiczen / Zdjecie: PIAP,

zostata w pazdzierniku 2016. Tymczasem we-
diug dostepnych informacji, préby rozpo-
czely sie z opdznieniem, w grudniu ub.r.
i jeszcze sie nie skonczyty.

Charakterystyczne sa przy tym odpowie-
dzi lU MON na pytanie o przebieg tego etapu
programu. W lutym informowano, ze badania
mobilnego bezzatogowego pojazdu (MBPR) Ta-
rantula znajdujg sie w koricowym etapie, zas$ na
poczatku maja, ze zgodnie z deklaracjq Wyko-
nawcy zakonczenie testéw planowane jest
w maju br. Mimo ze przedstawiciel dostawcy
twierdzit, iz do rozwiazania pozostaty mato
istotne kwestie natury administracyjnej, do
poczatku czerwca nie zmienito sig w tej spra-
wie nic. Stwarza to realne zagrozenie dla paz-
dziernikowego terminu dostaw calej partii
pojazddw.

Brak strategli

Wprowadzenie do stuzby robotéw rozpo-
znawczych, na razie na relatywnie mafg skale,
zwraca uwage na brak strategii polskiego
wojska dotyczacej ladowych bezzatogow-
cow. Do tej pory armia wykorzystywata poje-
dyncze egzemplarze de facto policyjnych ro-
botéw inspekcyjnych. Zakup kolejnych stu
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pojazdéw nie zmieni prawdopodobnie faktu,
ze beda one pojawiac sig na poligonach raczej
sporadycznie i w matej liczbie. Jednak w dal-
szej przysziosci nalezy si¢ spodziewa¢ kolej-
nych zakupdw, a takze akwizycji nowych ty-
péw, jak opracowywanych w ramach pro-
gramu NCBIR robotéw o masie wiasnej 500
kg i tadownosci 300 kg.

Tymczasem wojsko wydaje si¢ by¢ catko-
wicie nieprzygotowane do skutecznego wy-
korzystania nowych systeméw. Brakuje zot-
nierzy znajacych specyfike tej klasy urzadzen.
Nikt ich nie szkoli, a operatorzy majacy do-
$wiadczenie z Iraku i Afganistanu czesto ode-
szli juz ze stuzby. Oznacza to, ze taktyka wy-
korzystania robotéw rozpoznawczych bedzie
powstawata na biezaco, metoda préb i bfe-
déw. Nie ma tez pomystu na zorganizowanie
przysztego pola bitwy z uwzglednieniem co-
raz wigkszej liczby bezzalogowcéw, w tym
zapewnienia skutecznej, wzajemnie nie za-
kiécajacej sie tacznosci.

Kwestie te nie ograniczaja sie zreszta tylko
do resortu obrony. Wystepuja takze w przy-
padku uzytkownikéw cywilnych: policji,
strazy pozarnej, granicznej i innych stuzb,
ktére stykaja sie na co dzien z groznymi sub-

stancjami oraz urzadzeniami, ktére wymagaja
rozpoznania oraz ewentualnej neutralizacji.

Sprawom tym byta niedawno poswigcona
dwudniowa konferencja RoboScope 2016,
zorganizowana po raz trzeci przez PIAP
Zgromadzita ona obecnych i potencjalnych
uzytkownikéw robotdéw, gtéwnie instytucji
cywilnych. Spotkania te nie majg charakteru
komercyjnego. Podstawowym ich celem jest
integracja $srodowisk, ktére zajmuja sie prze-
ciwdziataniem zagrozeniom o charakterze
terrorystycznym, wymiana informacji i do-
$wiadczen oraz stworzenie platformy do dys-
kusji nad praktycznymi rozwiazaniami w za-
kresie wykorzystania robotéw.

Przedstawiciele stuzb zgodnie podkreslali,
ze urzadzenia bezzalogowe sa potrzebne
w ich dziafaniach. Jednak podstawowym pro-
blemem nie jest brak lub niewystarczajace wy-
posazenie. Wyzwanie stanowi koniecznos¢
unifikacji procedur, ze wzgledu na koniecznos¢
wspotdziatania na misjach wypadkéw lub za-
machoéw réznych stuzb: od wojska, przez poli-
cje i straz pozarna, po stuzby sanitarno-epide-
miologiczne. Jak na razie, kwestie te nie zo-
staly uregulowane prawnie. [1

Michat LIKOWSKI
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