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Mobilny robot pirotechniczny

PIAP GRYF® jest robotem wykorzystywanym
do rozpoznania terenu i miejsc
trudnodostepnych. Za pomoca manipulatora
o 5 stopniach swobody oraz funkcji zacisku
szczek chwytaka, mozliwe jest podejmowanie
tadunkéw o masie do 15 kg. Kota robota
moga byc tatwo zdemontowane, co zmniejsza
gabaryty robota, a tym samym utatwia
prowadzenie akcji w waskich przestrzeniach.

Dzieki zastosowanym napedom robot sprawnie pokonuje nieréwnosci terenu
i przeszkody o kacie nachylenia do 45°. Cechg szczegblng robota jest doskonata
manewrowosc. Niewielka masa utatwia transport i przenoszenie robota, a jego
modutowa konstrukcja pozwala na szybka i tatwa zmiane konfiguracji robota

oraz dodatkowego oprzyrzadowania.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota mobilnego z roztozonymi
gasienicami przednimi, zamontowanym manipulatorem

i kamera gtéwna (dtugosé x szerokos¢ x wysokos¢): 95 x 60 x 55 cm
Orientacyjna masa catkowita robota wyposazonego
w manipulator, gtowice kamery i akumulator: 47 kg
Predkos¢ maksymalna 6 km/h
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym: | 800 m
Maksymalny udzwig manipulatora w petni ztozonego
z przodu / w petni roztozonego z przodu: 15kg/5kg

W pionie:

Maksymalny zasieg manipulatora:

222 cm liczac od podtoza

237 cm - na przednich gasienicach
W poziomie:

135 cm - od krawedzi gasienic
184 cm - od osi obrotu

Czas pracy robota na w petni natadowanym akumulatorze:

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia

Okoto 2 h z mozliwosciag
szybkiej wymiany akumulatora



ROBOTY

= ® Za pomocga manipulatora mozna podejmowac i transportowac pakunki o masie
= do 8 kg (przy roztozonym manipulatorze) oraz do 40 kg (z przodu robota).
rl " ' r " l K' ‘ Ponadto manipulator gwarantuje 2 m wysiegu i duzy zakres ruchu w kazdej ptaszczyznie.

Robot do zadan C-IED i CBRN

PIAP PATROL® jest Srednim robotem gasiennicowym wykorzystywanym do
detekcji i neutralizacji, ktory moze zastepowac lub wspomagac cztowieka w
najbardziej niebezpiecznych zadaniach.

Konstrukcja robota zapewnia montaz i wykorzystanie kilku akcesoriow
jednoczesnie. Lekki panel sterowania robota obstuguje zarowno mobilne
systemy rentgenowskie jak i czujniki CBRN. Jego wymiary i zastosowany
uktad napedowy pozwalajg na przeprowadzenie

dziatah zarowno wewnatrz budynkow jak i w

trudnych warunkach terenowych. Kompaktowa

i modutowa budowa umozliwia jego transport

nawet w samochodzie osobowym.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej

(dtugosc x szeroko5¢ x wysokosé) 98 x 57 x 65 cm
Masa catkowita robota wraz z manipulatorem, kamera gtéwna

oraz akumulatorem 97 kg
Maksymalna predkos¢ robota 8 km/h

Czas pracy na natadowanych bateriach 5h
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym 800 m

30 kg w poblizu bazy mobilnej

Maksymalny udzwig manipulatora 6,5 kg przy maksymalnym wysiegu

Zasieg poziomy manipulatora
mierzony od osi obrotu manipulatora 199 cm

Pionowy zasieg manipulatora
mierzony do gory od podstawy manipulatora 242 cm

* Wszystkie wagi i wymiary sa przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia

www.iedd.eu
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Robot PIAP FENIX® jest tatwy w transporcie — dzieki niewielkim rozmiarom

_ =®
— - — e ey i niskiej wadze mozna go przenosic w plecaku. Robot, w zaleznosci
rl " ' r = l‘ lA od wyposazenia moze by¢ przeznaczony do obserwacji i nastuchu, podejmowania

i neutralizacji niebezpiecznych tadunkdw, transportowania Srodkéw dywersyjnych.
Lekki robot do rozpoznania i neutralizacji EOD

Zostat stworzony do prowadzenia rozpoznania w bezpoSredniej stycznoSci
operacji wojskowych, w tym miejsc niedostepnych dla cztowieka.

Robot PIAP FENIX® wyrdznia sie dtugim czasem pracy operacyjnej (5 godzin).
Zamontowane na bazie mobilnejrobota kamery m.in. dzienno- nocna (opcjonalnie:
termowizyjna), umozliwiajg prowadzenie obserwacji przez catg dobe. Znakomite
wtasciwosci terenowe robota PIAP FENIX® (system kotowo - gasienicowy
z ruchomymi, przednimi ggsienicami) zapewnia tatwe przemieszczanie po drogach
utwardzonych, gruntowych, bezdrozach, a takze w terenie zurbanizowanym
(podjazd po schodach czy wysokich kraweznikach).

Robot mobilny PIAP FENIX® przeznaczony jest do pracy z r6znorodnymi akcesoriami,
do ktorych naleza: wyrzutniki pirotechniczne (np. Mini Mamba- Richmond Defence
Systems), systemy rentgenowskie (PROTOS — LOGOS IMAGING), aktywna nawijarka
Swiattowodowa.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej

(dtugosc x szerokoS¢ x wysokos¢): 60 x 54 X 46 cm
Masa robota z dwoma bateriami bez manipulatora: 18 kg
Maksymalna.prq.dkosc robota 6 km/h
(bez wyposazenia dodatkowego):

Maksymalny zasieg transmisji radiowej

w terenie otwartym: 500 m
Maksymalny zasieg transmisji Swiattowodowe;j: do 300 m
Maksymalny udzwig manipulatora: 8kg
Zasieg manipulatora w poziomie (od osi obrotu): 122 cm
Orientacyjny czas pracy: Ok.3h

* Wszystkie wagi i wymiary sa przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia
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Robot do dzialan pirotechnicznych i rozpoznania

PIAP IBIS® jest robotem przeznaczonym do dziatan pirotechnicznych
oraz prowadzenia rozpoznania. Po zamontowaniu dodatkowych urzadzen
moze by¢ wykorzystywany miedzy innymi do neutralizacji niebezpiecznych
tadunkow, rozpoznania chemicznego czy dziatan ratowniczych.
SzeSciokotowa platforma mobilna z niezaleznym napedem na kazde z kot
sprawia, ze robot z tatwoscig porusza sie w trudnym i zréznicowanym terenie
(podtoze skalne, tereny podmokte i grzgskie, rumowiska).

6 5 B Nl T
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PIAP IBIS® jest robotem szybkim (10 km/h). Konstrukcja zawieszenia bazy mabilnegj
zapewnia optymalny kontakt kdét z podtozem, a co za tym idzie sprawne pokonywanie
nierdownosci terenu, duza stabilnoS¢ podczas jazdy oraz witasciwe roztozenie mocy
na poszczegoblne kota. Dzieki tym rozwigzaniom PIAP IBIS® charakteryzuje sie duza
zwrotnoscig i mobilnoScig. Manipulator z wysuwnym ramieniem gwarantuje duzy zasieg
(ponad trzy metry) i duzy zakres ruchu w kazdej ptaszczyznie. Za pomocg manipulatora

mozna podejmowac i przenosic tadunki o masie do 50 kg.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej
(dtugosc x szerokoS¢ x wysokos¢):

135x88x 125 cm

Orientacyjna masa catkowita robota

(bez wyposazenia dodatkowego): 320 kg
Maksymalnalpre.dkosc robota 10 km/h
(bez wyposazenia dodatkowego):
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym: | 1000 m
Maksymalny udzwig manipulatora
w petni ztozonego z przodu: 50 kg
w petni roztozonego z przodu: 30kg
w petni ztozonego z boku: 50 kg
w petni roztozonego z boku: 15 kg
W poziomie:
Zasieg manipulatora: 220 cm - od osi obrotu
W pionie:

330 cm - od podtoza

Czas pracy robota na w petni natadowanym akumulatorze:

* Wszystkie wagii wymiary sg przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia

Ok. 4 h, z mozliwoscig szybkiej wymiany
akumulatora



Robot bojowy PIAP HUNTeR & ZMU-03

PIAP HUNTeR to polski bezzatogowy pojazd ladowy. Robot moze stuzyc
do obserwacji i patrolowania granic, terenow wojskowych lub miejskich,
a takze do wsparcia ogniowego lekkiej piechoty lub ostony kolumny wojsk
zmechanizowanych. PIAP HUNTeR jest wyposazony w kamery dzienne
i termowizyjne oraz system komunikacji radiowe;j.

PIAP HUNTeR to ponad 4 tony masy wtasnej, 470 cm dtugosci, 220 cm
szerokosci, rozstaw osi 220 cm. Pojazd ma naped hybrydowy, w ktorego sktad
wchodzi generator pradotworczy i trakcyjne silniki elektryczne.

Zastosowany uktad zasilania pozwala na dtugg prace robota, umozliwia takze
bezgtoSne poruszanie sie w trybie wytacznie elektrycznym.

PIAP HUNTeR osigga predkos¢ maksymalng ponad 50 km/h. Platforma wyposazona
zostata w szeS¢ kamer wysokiej rozdzielczosci. Dodatkowo przy sterowaniu i wykrywaniu
przeciwnika moga wspomagac operatora systemy wizyjne zastosowane w bezzatogowej
wiezy AREXZMU-03. Kota o Srednicy metra w potaczeniu z uktadem napedowym 4x4 dajg
robotycznej platformie wysoka dzielnosS¢ terenowa.

Pojazd wyposazono w zawieszenie zalezne typu 3-link z drazkiem Panharda, ze
sprezynami Srubowymi i amortyzatorami o sterowanym ttumieniu. Konstruktorzy
tukasiewicz-PIAP zastosowali blokade mechanizméw roznicowych i dwie osie skretne.

Robot PIAP HUNTeR prezentujemy w konfiguracji platformy rozpoznawczej wyposazonej
w bezzatogowa wieze ZMU-03. Uzbrojeniem modutu jest wielkokalibrowy karabin
maszynowy kalibru 12,7 mm oraz wyrzutniki granatow dymnych.

Lekki system wiezowy ZMU-03 opracowany zostat przez Zaktad Automatyki i Urzadzen
Pomiarowych AREX (spétka GRUPY WB). Poza uzbrojeniem strzeleckim ma gtowice
obserwacyjna z kamerami dziennymi i termowizyjnymi, a takze dalmierz laserowy.

ZMU-03 wyposazony jest w system stabilizacji broni i gtowicy obserwacyjnej. Dzieki
automatycznemu wykrywaniu i Sledzeniu wybranych obiektéw modut uzbrojenia moze
precyzyjnie obserwowac cele i prowadzi¢ celny ogien nawet podczas poruszania sie
nosiciela w trudnym terenie. Sterowanie wiezg moze odbywac sie przy uzyciu przenosnej
konsoli robota PIAP HUNTeR lub Osobistego Systemu Dowodzenia i Obserwacji U-GATE
opracowanego przez GRUPE WB.
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Robot do dziatan transportowych i ewakuacji medycznej

PIAP IBIS w wersji transportowej i ewakuacji medycznej. Jest to 6 kotowa
platforma mobilna z napedzanymi wszystkimi kotami i adaptacyjnym
zawieszeniem zapewniajagcym optymalny kontakt kot z podtozem a co
za tym idzie wysoka mobilnoSc. W miejsce standardowego manipulatora
zamontowano kosz wraz mocowaniem noszy. Na burtach kosza zamontowane
zostaty panele systemu MOLLE umozliwiajgce montaz roznorodnego
wyposazenia (np. plecak medyczny). Po obu bokach robota umieszczone
sa sktadane potki powiekszajgce powierzchnie tadunkowa. Predkosc
maksymalna robota to 10 km/h, masa wtasna to 250 kg a udzwig maksymalny
to 200 kg (zalezny od rodzaju terenu i misji).

Urzadzenie zostato dostoswane do transportu wszelkiego rodzaju ekwipunku
i zaopatrzenia, rowniez lekkiej piechoty, jak plecakéw, amunicji czy recznych
jednostrzatowych wyrzutni przeciwpancernych lub do przewozenia rannego przy
wykorzystaniu szybko, tatwo i stabilnie montowanych noszy typu TALON Il 90C.

Robot PIAP IBIS moze byc sterowany z konsoli robota PIAP HUNTeR, moze stuzyc
jako wsparcie obserwacji dzieki zamontowanej gtowicy PTZ z kamerg dzienno-nocna
z zoomem oraz kamerga termowizyjnga. Sterowanie radiowe mniejszego robota w sieci
z robotem bojowym PIAP HUNTeR pozwala na wzajemne przekazywanie sygnatu
radiowego przedtuzajgc zasieg operacyjnej jednej lub drugiej platformy bezzatogowej.

Na obydwu pojazdach zamontowany jest system pozycjonowania oparty na GNSS
dzieki czemu mozliwe jest wySwietlanie pozycji, wspotrzednych geograficznych
oraz kierunku ruchu robotoéw (heading) na podktadzie mapowym panelu sterowania,
na ktérym zaznaczana moze by¢ rowniez trasa przejazdu.



POJAZDY SPECJALNE
PIAP EOD PICK-UP jest platforma wysokiej mobilnoSci pozwalajacej na szybkie
P IAP E D P I CKU P przemieszczanie oraz realizacje zadan w kazdych warunkach takich, jak obszary
zurbanizowane czy w trudnym (nieutwardzonym) terenie.

Pojazd szybkiego reagowania zespotu EOD & CBRN

Deklarujemy gotowos¢ modyfikacji pojazdu oraz wyposazenia opcjonalnego zgodnie z potrzebami uzytkownika.



POJAZDY SPECJALNE
Pojazd wyposazony jest w szereg systemow:
v innowacyjny, wielozrodtowy system zasilania zapewniajacy dodatni bilans
energetyczny na utrzymanie biezacej obstugi sprzetu, jak i zapewnienie gotowosci

Pojazd z kompleksowym wyposazeniem do dziatan EOD/CBRN alarmowej.

v Niezalezny system oSwietlenia i monitoringu miejsca zdarzenia z mozliwoscia
obserwacji i rejestracji obrazu na maszcie teleskopowym.

= v System tacznosci.
ZAMOWIENIE v System transportowy zapewniajacy stabilne unieruchomienie robota nawet w sytuagji

zderzenia z przeszkoda.

NA SPECIALNE

Zabudowa kontenerowa jest dostosowana do indywidulanych wymagan uzytkownika,
zgodnie z zatozeniami taktycznymi realizowanych zadan.

Deklarujemy gotowos¢ modyfikacji pojazdu oraz wyposazenia opcjonalnego zgodnie z potrzebami uzytkownika.



PIAP MOBI TARGET

Zrobotyzowany strzelecki system treningowy

Zrobotyzowany cel porusza sie na duzych dystansach (do 1200 m) — umozliwia to prowadzenie
szkolen snajperskich, gdzie strzelcy moga prowadzic ogien z duzych odlegtosci.

PIAP MOBI TARGET zostat opracowany z mysla o modutowosci, ktéra pozwala na konfiguracje
wedtug indywidualnych wymagan klienta.

W zaleznoSci od konfiguracji, na platformach mobilnych mozna zainstalowaé uchwyty
do kontaktowych figur bojowych (wariant podstawowy) lub podnosnik z manekinem 3D
wyposazonym w system wykrywania i parametryzacji trafienia (wariant zaawansowany).

DANE TECHNICZNE:

Gabaryty platformy mobilnej z podnosnikiem (dtugosc/ szerokos¢/wysokosc) | 100/90/96 cm
Masa 380 kg
Predkos¢ maksymalna 10 km/h
Mozliwos¢ bezstopniowej regulacji predkosci w catym zakresie od zera

do predkosci maksymalnej przy pomocy joysticka panelu operatorskiego 0-10km/h
Uktad jezdny Kotowy
Zdolno5¢ pokonywania pochytosci do 20°
Dopuszczalny przechyt boczny do 25°
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym 1200 m

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i mogg ulec zmianie bez powiadomienia
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SYST EM D ETU NACJI Zasieg mozna podwoit za pomocg wzmacniacza sygnatu, dzieki czemu potaczenie

miedzy nadajnikiem a odbiornikiem moze zostac nawigzane bez zadnych probleméw

RA D I UW EJ FS G nawet w trudnych sytuacjach Srodowiskowych w terenie otwartym az do 18 km.

DANE TECHNICZNE:

Zasieg Do 6000 m w otwartej przestrzeni oraz 600 m w terenie zurbanizowanym

Odpornoée IP 67 - odporna obudowa zapewniajgca uzycie w najciezszych warunkach
atmosferycznych

Kodowanie 128 bitowe kodowanie zapewnia petne bezpieczefstwo

Szybki czas odpowiedzi | Mniejniz 0.25 s od wciSniecia przycisku do detonacji.

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia

NADAJNIK

v Automatyczny pomiar natezenia sygnatu

v Klucz bezpieczenstwa do uzbrajania systemu

v Transflekcyjny wySwietlacz do bezpiecznego uzycia w petnym nastonecznieniu
v Prosba o podanie kodu PIN (opcjonalnie) w celu zabezpieczenia nadajnika (tabela)
ODBIORNIK

v Funkcja testu ciggtosci

v Mozliwosc ustawienia zwtoki czasowej dla kazdego kanatu oddzielnie

v Zintegrowany czas ochrony od witaczenia (opcjonalnie)

v Swiatto LED do monitorowania odbiornika (bezpieczny/uzbrojony) (tabela)



URZADZENIA SPECJALNE

ELEKTRYCZNA ZAPALARKA Mini Blitz wyposazona jest w dedykowany port do systemow nieelektrycznych
typu ShockTube, Nonel i innych tego typu. Oznacza to, ze mozna z niej inicjowac
tadunki zaréwno sposobem elektrycznym jak i systemy typu ShockTube, Nonel tzw.

MI N I B LITZ nieelektryczne systemy wybuchowe.

CSL 12] MiBz

DANE TECHNICZNE:

Wymiary 198 mm x 55 mm x 52 mm
Waga jednostkowa 600 g

Zasilanie 4 baterie litowo-jonowe CR123A

od-20°Cdo+55°C

Zakres temperatury pracy (czas uzbrojenia wydtuza sie w niskich temperaturach)

Klasa szczelnosci IP67
Energia wyjsciowa 12
Czas uzbrojenia 3 sekundy

* Wszystkie wagi i wymiary sa przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia



WYRZUTNIKI PIROTECHNICZNE

BEZODRZUTOWY WYRZUTNIK

PIROTECHNICZNY VULKAN
RDS 50-40 VUL, CSL 50-40 VUL

Unikalne cechy wyrzutnika VULKAN obejmuja:

v 40 mm gwintowana lufa do neutralizacji na dystansie do 30 m.

v Regulator gazu, ktéry reguluje objetos¢ gazu w kompensatorze pozwalajac na catkowicie
bezodrzutowe dziatanie wyrzutnika dla pociskdw o masie od 200 g do 300 g.

v Zielone wskazniki laserowe. W celu zwiekszenia bezpieczefstwa uzytkowania,
wskazniki laserowe wyposazone s3 w programowalny limit czasu dziatania
i nie moga by¢ uzywane niezaleznie od uchwytu i statywu wyrzutnika.

v Wskazniki Laserowe wyposazone sa w przeciwbiezne pryzmaty, ktére pozwalajg
na szybka i tatwa kalibracje.

v VULKAN wykonany jest z hartowanej stali nierdzewnej lub hartowanego tytanu
- w sytuacjach, w ktérych pozadana jest bardzo lekka waga systemu. Wyrzutnik
wykonany z tytanu jest w przyblizeniu o potowe Izejszy od wers;ji ze stali nierdzewne;.

DANE TECHNICZNE:
Wersja ze stali nierdzewnej - WYMIARY | CIEZAR*
Sam wyrzutnik zatadowany z lufg w wersji ze stali nierdzewnej 4,42 kg
Sam statyw wielopozycyjny z blokiem montazowym 5,34 kg
Wyrzutnik zamontowany na statywie wielopozycyjnym z celownikiem

) . ; ; . 9,76 kg
teleskopowym i celownikami laserowymi, gotowy do ustawienia
Wyrzutnik w walizce transportowej ze statywem, materiaty eksploatacyjne

I PR . . 28kg

do dziesieciu strzatow i 3 szt. z kazdego pocisku
Catkowita dtugosc wyrzutnika z 40 mm lufg gwintowang i zamkiem 590 mm
Catkowita dtugos¢ wyrzutnika z hamulcem wylotowym lufy i zamkiem 627 mm
Srednica wyrzutnika, w poprzek kompensatora 80 mm
Wymiary walizki transportowej 781x520x 295 mm

* Wszystkie wagi i wymiary sa przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia



WYRZUTNIKI PIROTECHNICZNE

B EZ U D RZ U TUWY WY RZ U T N | K Unikalne cechy bezodrzutowego wyrzutnika pirotechnicznego VIPER obejmuja:

v Regulator gazu, ktory zmienia objetoS¢ gazu w kompensatorze pozwalajac na dziatanie

wyrzutnika catkowicie bezodrzutowo dla pociskdow o masie od 60 g, 100 g i 150 g.
P I RUT Ec H N I CZ N Y VI P E R v 30 mm gwintowanga lufe do neutralizacji na wiekszym dystansie.
v VIPER dostepny jest w konstrukcji z hartowanej stali nierdzewnej lub w wersji super
RDS 50-30 VIP, CSL 50-30 VIP lekkiej z hartowanego tytanu.

v Bezodrzutowy wyrzutnik pirotechniczny VIPER wykorzystuje te sama gtowice
obrotowa, laserowe wskazniki oraz statyw, co wyrzutnik VULKAN.

DANE TECHNICZNE:

Wersja ze stali nierdzewnej - WYMIARY | CIEZAR*

Sam wyrzutnik w wersji z lufg gwintowana - nienatadowany 2,46 kg
Sam wyrzutnik w wersji z lufg do strzatéw wodnych - nienatadowany 2,50 kg
Wyrzutnik natadowany i gotowy strzatu 2,99 kg

Wyrzutnik zamontowany na statywie wielopozycyjnym

wraz z wskaznikami laserowymi 833ke
Wyrzutnik w walizce transportowej ze statywem, materiaty eksploatacyjne
S P . . 22 kg
do dziesieciu strzatow i 3 szt. z kazdego pocisku
Wymiary walizki transportowej 781 x520x 295 mm

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia



147 x 177

W Srodowisku w ktorym dopuszczalna jest tgcznoSC¢ bezprzewodowa by uruchomic
system wystarczy tylko Panel Obrazujgcy STENOS Il wraz z komputerem obstugujacym
oprogramowania LIA Software oraz zrodto pomieniowania Golden Engineering.

W trybie petnej tgcznosci bezprzewodowej STENOS jest w stanie dziatac do 5 godzin na jednej
baterii. System zawiera dwie baterie, ktore w sumie gwarantujg 10 h dziatania.

Gtowne zalety systemu:

v |IP67, brak komponentu szklanego

v Strefa martwa 3 mm, strefa aktywna pokrywajaca 84% powierzchni
v Rozmiar piksela 140 pm, rozdzielczoS€ 3,57 Ip/mm

v Do 10 godzin pracy na jednym tadowaniu

Ukompletowanie:
v Cyfrowy panel obrazujgcy STENOS |l

v Komputer typu laptop do sterowania praca panelu i generatora RTG, oraz przetwarzania obrazu
v Generator RTG Golden Engineering XRS-3

DANE TECHNICZNE:

Technologia panelu Krzem amorficzny TFT

Rozmiar piksela 140 pm

Powierzchnia pikseli (aktywna) 350 x 427 mm

Matryca pikselowa 2560 x 3072 pikseli

Konwersja AD 16 bitéw

Skala szaro5ci 16384

Interfejs komunikacyjny Bezprzewodowo ze standardowg anteng do 150 m lub przewodowo
od 25m do 200m. Dostepnych jest wiecej opcji komunikacji.

Zasilanie 100-240V AC (50-60 Hz) przy zastosowaniu dostarczonego zrodfa zasilania
Wymienne akumulatory 14,4V, 93Wh, Li-lon

Wymiary

(Szerokos¢ x Wysokos¢ x Grubosc) | 386 x 460 x 15 mm

Waga (sam panel) 3,9kg

Czas pracy baterii 6h

Zakres energii RTG 40-330 kV

Wymagania systemowe Przynajmniej Core i7 Processor, 4GB RAM, Dysk twardy przynajmniej

komputera PC* 500 GB, Windows 7 Professional lub wyzszy, Minimum 1600 x 900

rozdzielczoSci wySwietlacza

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i moga ulec zmianie bez powiadomienia



127x 127

W Srodowisku w ktérym dopuszczalna jest tacznos¢ bezprzewodowa by uruchomic
system wystarczy tylko panel obrazujacy XIROS Il wraz z komputerem obstugujacym
oprogramowania LIA Software oraz zrodto promieniowania Golden Engineering.

W trybie petnej tacznoéci bezprzewodowej XIROS Il jest w stanie dziata¢ do 7 godzin na
jednej baterii. System zawiera dwie baterie, ktére w sumie gwarantuja 14 godzin dziatania.

Gtowne zalety systemu:

v Wysoka rozdzielczos¢ obrazu 3,57 Ip/mm dzieki matym wymiarom pikseli 140 pm
v Jedynie 3 mm grubo5ci dolnej krawedzi do powierzchni aktywne;j

v Penetracja stali powyzej 26mm z wykorzystaniem lampy XRS3

v Konstrukcja nie wykorzystujgca szkta, IP 67

Ukompletowanie:

v Cyfrowy panel obrazujgcy XIROS Il

v Komputer typu laptop do sterowania pracg panelu i generatora RTG, oraz przetwarzania obrazu
v Generator RTG Golden Engineering XRS-3

DANE TECHNICZNE:

Technologia panelu Krzem amorficzny TFT

Rozmiar piksela 140 pm

Powierzchnia pikseli (aktywna) | 287 x 287 mm

Matryca pikselowa 2048 x 2048 pikseli

Konwersja AD 16 bitow

Skala szarosci 16384

Interfejs komunikacyjny Bezprzewodowo 150 m (podstawowa antena) lub przewodowo od 25 m

Zasilanie 100-240V AC (50-60 Hz) przy zastosowaniu dostarczonego zrodfa zasilania
Wymienne akumulatory 14,4 V, 93Wh, Li-lon

Wymiary

(Szerokos¢ x Wysokos¢ x Grubos¢E) | 320 x 320 x 15 mm

Waga (sam panel) 2,5kg

Czas pracy baterii 7h

Zakres energii RTG 40-330 kV

Wymagania systemowe Przynajmniej Core i7 Processor, 4GB RAM, Dysk twardy przynajmniej

komputera PC* 500 GB, Windows 7 Professional lub wyzszy, Minimum 1600 x 900

rozdzielczoSci wySwietlacza

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i mogg ulec zmianie bez powiadomienia



10”x 107

Waga 1,3 kg oraz tylko 15mm grubosci czynig Panel SOSTOS Il bardzo tatwym w transporcie.
W Srodowisku w ktérym dopuszczalna jest tgcznosc bezprzewodowa by uruchomié system
wystarczy tylko panel obrazujacy SOSTOS Il wraz z komputerem obstugujacym oprogramowania
LIA Software oraz zrédto promieniowania Golden Engineering.

W trybie pracy AED pozwala na zapis zdje€ bezposrednio w panelu przy manualnym wyzwalaniu
lampy. Tryb AED pozwala na zapis do 80 zdjec. System zawiera dwie baterie, ktdre w sumie
gwarantujg 6 h dziatania.

Gtowne zalety systemu:

v Wysoka rozdzielczo5¢ obrazu 2,98 Ip/mm dzieki matym wymiarom pikseli 168 pm
v Jedynie 3 mm grubosci dolnej krawedzi do powierzchni aktywnej

v Penetracja stali powyzej 26 mm z wykorzystaniem lampy XRS3

v Konstrukgja nie wykorzystujaca szkta

v Tryb AED

v Kompatybilny z systemem Android

Ukompletowanie:

v Cyfrowy panel obrazujacy SOSTOS I

v Komputer typu laptop do sterowania pracg panelu i generatora RTG, oraz przetwarzania obrazu
v Generator RTG Golden Engineering XRS-3

DANE TECHNICZNE:

Technologia panelu Krzem amorficzny TFT

Rozmiar piksela 168 pm

Powierzchnia pikseli (aktywna) | 258 x 258 mm

Matryca pikselowa 1536 x 1536 pikseli

Konwersja AD 16 bitow

Skala szaro5ci 16384

Interfejs komunikacyjny Bezprzewodowo 150 m (standardowa antena) lub przewodowo od 25 m

Zasilanie 100-240V AC (50-60 Hz) przy zastosowaniu dostarczonego zrodfa zasilania
Wymienne akumulatory 14,4 V, 93Wh, Li-lon

Wymiary

(Szerokos¢ x Wysokos¢ x Grubosc) | 283 x 283 x 15 mm

Waga (sam panel) 1.3 kg

Czas pracy baterii 3h

Zakres energii RTG 40-330 kV

Wymagania systemowe Przynajmniej Core i7 Processor, 4GB RAM, Dysk twardy przynajmniej

komputera PC* 500 GB, Windows 7 Professional lub wyzszy, Minimum 1600 x 900

rozdzielczoSci wySwietlacza

* Wszystkie wagi i wymiary sg przyblizone i mogg ulec zmianie bez powiadomienia



AKCESORIA DO CBRNE

WIELOFUNKCYJNY MOBILNY
SPEKTROMETR PROMIENIOWANIA

Zastosowanie: Wtasciwosci:
P M] 40] K—3 P v Straz Graniczna v Przechowywanie do 10000 zdarzen i 1000 widm

v Stuzba Celno-Skarbowa v Alarm dzwiekowy, wizualny i wibracyjny
v Straz Pozarna i stuzby ratunkowe v Kategoryzacja zidentyfikowanych radionuklidéw
v Policja i stuzby bezpieczenstwa v Odporna na wstrzasy i wode obudowa IP65
. . . . . . . S - s
Seria monitorow promieniowania PM1401K-3 v Zespoty HAZMAT i FZBRN v Dostos_owywane biblioteki radionuklidow
v Zespoty reagowania v Komunikacja USB z komputerem PC
v Obiekty przemystowe v Wbudowany modut GPS
DANE TECHNICZNE:
PM1401K-3P Detektor gamma | Csl(Tl); licznik GM
neutronowy | °LiF/ZnS
Czutosc gamma dla ™¥’Cs | 200 cps na pSv/h
dla ?*'Am | 2000 cps na pSv/h
Czutos¢ na neutrony dla Pu-a-Be | 0.15 cps-cm?
dla neutronéw termicznych | 5.0 cps-cm?
Zakres energii gamma (spektroskopia) | 25 keV do 3 MeV
gamma (pomiar) | 15 keV do 15 MeV
Urzadzenie jest zintegrowane z oprogramowaniem oraz obstugiwane neutrony | thermal do 14 MeV
dalni | t . Bore bil h PIAP. Zakres pomiaru dawki 0.1 pSv/h do 100 mSv/h
Zdalnie za pomocg paneiu sterowania robotow mobiinyc f Doktadnosé pomiaru dawki +(15 40,0015 / 1) %,
gdzie H oznacza zmierzong wartos¢ réwnowaznika dawki w mSv/h
Rozdzielczos¢ <9 %FWHM przy 0.662 MeV (™7Cs)
Akwizycja widm scyntylacyjnych promieniowania gamma 1024 kanatow
Biblioteka radionuklidéw 3 rozszerzalne i edytowalne biblioteki (zgodne z ANSI N42.34,
kategoryzacja IND, MED, NORM, SNM)
Zakres pomiaru gestosci alpha | 15 do 10° min~"-cm™
strumienia beta | 6 do 10° min~-cm
Zakres pomiaru aktywnosci '3’Cs 10% do 10° Bg/kg (Bq/l)
Czas uruchamiania <90 s | Stopief ochrony P65
Pamiec 10000 zdarzen, 1000 widm | Test upadku 0.7m
Alarmy wizualny, dzwiekowy, wibracje | Wymiary 262 x 60 x 65 mm
Komunikacja USB | Waga =820¢g
Zasilanie 2 baterie AA alkliczne lub NiMH | Warunki pracy
Zywotnosé baterii =300 h | - temperatura otoczenia -20°Cdo 50 °C
(normalne tho promieniowania, aktywne - cisnienie atmosferyczne 84 kPa do 106.7 kPa
alarmy i podéwietlenie LCD < 5 min/24 h) - wilgotnos¢ wzgledna do 95 % przy 35 °C
Zestaw akcesoriow do pomiaru aktywnosci '*’Cs Teleskopowy drazek przedtuzajacy do zdalnej ~ Oprogramowanie PM1401K-3 Desktop Software do
i gestosci strumienia o obstugi i pomiaréw w trudno dostepnych miejscach dostosowywania ustawien urzadzenia, pobierania

historii dziatania i analizowania widm gamma.

Wyniki pomiardow s3 wySwietlane

w czasie rzeczywistym na panelu
sterowania robotow PIAP




Akcesoria do CBRNE

Wymazowka srodowiskowa

Narzedzie przeznaczone jest do pozyskiwania materiatu
do chemicznej lub biologicznej analizy laboratoryjnej
poprzez dokonywanie wymazow z powierzchni obiektow,

na ktérych moga gromadzic sie niebezpieczne substancje.
Narzedzie jest transportowane w uchwycie montowanym
do szyny Picatinny na bazie mobilnej robota i wyjmowane
manipulatorem na czas pobrania probki. W sktad zestawu
wchodzi podstawowy komplet materiatow eksploatacyjnych.

Préabnik podtoza

Narzedzie stuzy do pobierania probek podtoza (ziemia,
piasek, Snieg, itp.) w celu analizy laboratoryjnej. Narzedzie
transportowane jest w uchwycie zabezpieczajacym przed
kontaminacjg robota i personelu pobranym materiatem
i wyjmowane manipulatorem na czas pobrania probki.
Uchwyt jest montowany do szyny Picatinny na bazie
mobilnej robota. W sktad zestawu wchodza koncowki
robocze dla réznych podtozy oraz podstawowy komplet
materiatow eksploatacyjnych.

Adsorber SPME

Urzadzenie stuzy do akwizycji czasteczek chemicznych

z powietrza i cieczy na witdkno SPME w celu analizy

laboratoryjnej, np. w chromatografie gazowym. Urzadzenie

przewozone jest na szynie Picatinny na bazie mobilngj,

manipulatorze lub w szczekach chwytaka i sterowane z

konsoli robota. W skitad zestawu wchodzi podstawowy
komplet materiatow eksploatacyjnych.

C-Sensor (LCD 3.3)

Urzadzenie do wykrywania bojowych Srodkdw trujacych
(BST/CWA) oraz toksycznych srodkéw przemystowych (TSP/
TIC), bazujace na detektorze LCD3.3 firmy Smiths Detection.
Informacje o wykrytych substancjach sg przesytane na

biezaco do konsoli robota. Mozliwe jest ustawienie alarméw
sygnalizujgcych  obecnoSc  zagrozen operatorowi robota.
Urzadzenie przewozonejest naszynie Picatinny nabazie mobilngj,
manipulatorze lub w szczekach chwytaka. W sktad zestawu
wchodzi podstawowy komplet materiatow eksploatacyjnych.



Akcesoria do CBRNE

Modutowy prabnik cieczy

Urzadzenie stuzy do pobierania probek cieczy znajdujacych
sie w otwartych pojemnikach (np. butelkach czy stoikach)
oraz zagtebieniach podtoza. Dzieki zastosowaniu

zewnetrznego toru probkobiorczego, odebranie probki nie

wymaga demontazu urzadzenia. Urzadzenie przewozone
jest w szczekach chwytaka i sterowane z konsoli robota. W
sktad zestawu wchodzi podstawowy komplet materiatow
eksploatacyjnych.

R-Sensor (ZR-1)

Urzadzenie umozliwiajace dookdlny pomiar mocy
dawki promieniowania gamma pochtonietej w
powietrzu, bazujace na detektorze ZR-1 firmy Polon-
Alfa. Informacje pomiarowe sg przesytane na biezgco
do konsoli robota. Mozliwe jest ustawienie alarmow
sygnalizujgcych  obecnoS¢  okreSlonego  poziomu
promieniowania operatorowi robota. Urzadzenie
przewozone jest na szynie Picatinny na bazie mobilnej lub
manipulatorze. Nie wymaga materiatow eksploatacyjnych.

Stacja pogodowa

Urzadzenie pozwala na dokonywanie pomiarow
meteorologicznych w obszarze operacji robota, w zakresie:
sityikierunkuwiatru, temperatury, opadow atmosferycznych,
ciSnienia i wilgotnoSci powietrza. Informacje te maja
szczegolnie istotne znaczenie w incydentach zwigzanych ze
skazeniami CBRN, gdyz pozwalajg na oszacowanie kierunku
rozprzestrzeniania sie skazenia w formie oparéw lub pytu
oraz utatwiaja planowanie zadan zaleznych od panujgcych
warunkow atmosferycznych. Dane pomiarowe ze stacji sg na
biezaco przesytane do konsoli robota. Urzadzenie przewozone
jest na szynie Picatinny na bazie mobilne;.



MAPA SPRZEDAZY ROBOTOW PIAP NA SWIECIE
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