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Taktyczny Robot Miotany
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TRM® Taktyczny Robot Miotany to mate urzadzenie do zastosowan wspomagajacych
operacje prowadzone w trudnodostepnym i niebezpiecznym otoczeniu. TRM® powstat
jako odpowiedz na zagrozenia, jakie niesie ze sobg rozpoznanie terenu i obiektow
prowadzone przez jednostki odpowiedzialne za bezpieczefstwo publiczne.

TRM® moze byc wprowadzony do akcji wewnatrz obiektu lub w otwartym terenie
w celu dokonania zdalnego rozpoznania optycznego i nastuchu z bezpiecznej
dla operatora odlegtoSci. TRM® utrzymuje petna sprawnosc do dziatania po zrzucie
z wysokosci do 9 m na twarde podtoze.

Oferowana obecnie druga generacja robota z zastosowanymi nowymi, cichymi napedami
i porecznym panelem sterowania czyni z TRM® sprzet jeszcze lepszy niz dotychczas.

Zastosowania TRM@:

v inspekcja i rozpoznanie terenu i obiektéw,

v nastuchiwanie dzwiekéw i rozméw w bezposSrednim otoczeniu robota,

v dziatanie w réznych warunkach oSwietlenia,

v mozliwos¢ oSwietlania celdw lub niebezpiecznych przedmiotow,

v mozliwosc uzycia trzech robotéw sterowanych z jednego panelu sterowania,
v mozliwo5¢ rejestracji obrazu i dzwieku na karcie SD

Baza mobilna - wyposazenie:

v Kamera kolorowa o duzej czutosci 0,01 lux,
kat widzenia 90°(w przypadku oSwietlaczy
IR z mozliwoscig widzenia w podczerwieni)

v Mikrofon dookédlny

v Mozliwos¢ zastosowania roznego rodzaju
oSwietlaczy LED

v L4xLED Swiatto biate 1,2 W

v 8XxLEDIR850nm 0,8 W

v 8XLEDIR940nm 0,8 W

(catkowicie niewidzialne dla ludzkiego oka)

v Ztacze do podtaczenia tadowarki lub
dodatkowych akcesoriow

Kluczowe cechy:
v Praktycznie niestyszalny uktad napedowy.

Stanowisko operatorskie - wyposazenie:

v Wyswietlacz 4,3" TFT

v Gtosnik

v Ztacze do podtaczenia tadowarki

v Ztgcze AV do podtaczenia urzadzenia
nagrywajacego lub innego monitora

v Wbudowana nagrywarka cyfrowa

v Slot na karte SD

v Ztacze micro USB do zgrywania nagran

Kluczowe cechy:

v Niewielka masa i wymiary zewnetrzne

v Zintegrowana nagrywarka cyfrowa

v Mozliwos¢ sterowania kilkoma robotami

tadowarka uniwersalna:

v Mozliwos¢ bezstopniowej regulacji kata Napiecie zasilania 100-240V
patrzenia kamery w petnym zakresie 360° Waga 160¢
bez koniecznosci uzycia jakichkolwiek narzedzi.

v Mozliwos¢ wyzwalania granatow hukowo-
btyskowych, dymnych,draznigcych
(tzawiacych i sygnalizacyjnych).

DANE TECHNICZNE:

Masa robota w wersji podstawowej 1,5kg

Masa stanowiska operatorskiego 1,1kg

Predkos¢ maksymalna 3,3km/h

Maksymalny kat podjazdu 25°

Wysoko5¢ zrzucania <9m

Zasieg robota w budynkach 30-100m

Zasieg robota na otwartej przestrzeni 100 -350m

Wyposazenie podstawowe

Kamera, mikrofon, oSwietlacze LED, i/lub LED IR

Wykorzystane materiaty

Stopy duraluminium, Guma, Stal

Czas pracy bazy mobilnej

=1h

(Czas pracy stanowiska operatorskiego

=3h

(Czas tadowania bazy mobilnej i stanowiska operatorskiego | =4 h

llos¢ sterowanych urzadzen

<3

Wyswietlacz

kolorowy, 4,3" TFT

Gabaryty urzadzenia (dtugos¢ x szeroko5¢ x wysokos¢) 215x 212 x 170 mm

Gabaryty stanowiska operatorskiego
(dtugos¢ x szerokos¢ x wysokos¢)

265 x 165 x 50 mm
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