robot do dzialan pirotechnicznych i rozpoznania

IBIS® jest robotem przeznaczonym do dziatan pirotechnicznych
oraz prowadzenia rozpoznania. Po zamontowaniu dodatkowych urzadzen
moze by¢ wykorzystywany miedzy innymi do neutralizacji niebezpiecznych
tadunkow, rozpoznania chemicznego czy dziatan ratowniczych.
SzeSciokotowa platforma mobilna z niezaleznym napedem na kazde z kot
sprawia, ze robot z tatwoScig porusza sie w trudnym i zroznicowanym
terenie (podtoze skalne, tereny

podmokte i grzaskie, rumowiska).
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IBIS® jest robotem szybkim (10 km/h). Konstrukcja zawieszenia bazy mobilnej zapewnia
optymalny kontakt két z podtozem, a co za tym idzie sprawne pokonywanie nierownosci
terenu, duzg stabilnos¢ podczas jazdy oraz wtasciwe roztozenie mocy na poszczegdlne
kota. Dzieki tym rozwigzaniom IBIS® charakteryzuje sie duzg zwrotnoscig i mobilnoscia.

Manipulator z wysuwnym ramieniem gwarantuje duzy zasieg (ponad trzy metry) i duzy
zakres ruchu w kazdej ptaszczyznie. Za pomocg manipulatora mozna podejmowac

i przenosic tadunki o masie do 50 kg.

DANE TECHNICZNE:

Wymiary gabarytowe robota w pozycji ztozonej
(dtugosc x szerokoS¢ x wysokos¢):

135x88x 125 cm

Orientacyjna masa catkowita robota

(bez wyposazenia dodatkowego): 320 kg
Maksymalna‘prgdkosc robota 10 km/h
(bez wyposazenia dodatkowego):
Maksymalny zasieg transmisji radiowej w terenie otwartym: | 1000 m
Maksymalny udzwig manipulatora
w petni ztozonego z przodu: 50 kg
w petni roztozonego z przodu: 30kg
w petni ztozonego z boku: 50 kg
w petni roztozonego z boku: 15 kg
w poziomie:
Zasieg manipulatora: 220 cm - od osi obrotu
w pionie:

330 cm - od podtoza

Czas pracy robota na w petni natadowanym akumulatorze:

ok. 4 h, zmozliwoscig szybkiej wymiany
akumulatora
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