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SCOUT



SCOUT to robot zaprojektowany z myÊlà o szybkim rozpo-
znaniu terenu i miejsc trudnodost´pnych, tj.: podwozia pojaz-
dów, miejsca pod fotelami w Êrodkach transportu, wàskie po-
mieszczenia lub szyby wentylacyjne. Robot SCOUT porusza
si´ za pomocà uk∏adu hybrydowego, gàsienicowo - ko∏owe-
go, lecz w razie potrzeby istnieje mo˝liwoÊç ∏atwego zdemontowania kó∏ jezdnych. Solidna

konstrukcja o niewielkich gabarytach i ma∏ej masie wraz z dynamicznym systemem nap´do-
wym zapewnia wysokà manewrowoÊç i du˝à pr´dkoÊç robota (10 km/godz.). Zastosowania
robota mogà byç zwielokrotnione poprzez montowanie na jego bazie mobilnej dodatkowych
urzàdzeƒ tj.: manipulator z chwytakiem, kamery, dodatkowe przednie gàsienice uchylne,
uchwyt i okablowanie do bezodrzutowego dzia∏ka pirotechnicznego, urzàdzenie cyfrowe
i okablowanie do nagrywania przebiegu akcji, czujnik ska˝eƒ chemicznych, urzàdzenie rent-
genowskie czy kabel Êwiat∏owodowy z nawijarkà.



Unikatowe cechy robota SCOUT

Ma∏e gabaryty pozwalajà na szybkà inspekcj´
trudnodost´pnych terenów i pomieszczeƒ; 

Ko∏a robota mogà byç ∏atwo zdemontowane. Pozwala
to na zmniejszenie gabarytów robota, a co za tym idzie
umo˝liwia prowadzenie akcji w trudnodost´pnych
przestrzeniach;

Niewielka masa robota u∏atwia transport i przenoszenie robota 
(np. w plecaku wojskowym);

Dzi´ki zastosowanym nap´dom, robot sprawnie pokonuje nie-
równoÊci terenu i przeszkody o kàcie nachylenia do 45º;

Modu∏owa konstrukcja robota pozwala na szybkà i ∏atwà
zmian´ dodatkowego oprzyrzàdowania; 

Za pomocà manipulatora robot mo˝e transportowaç pakunki
o wadze od 2 kg (pe∏ny wysi´g manipulatora) lub do 5 kg (przy z∏o˝onym manipulatorze);

Stanowisko operatorskie (w formie ma∏ej i lekkiej walizki) umo˝liwia sterowanie robo-
tem i wyposa˝eniem dodatkowym robota;

Opcjonalne wykorzystanie transmisji Êwiat∏owodowej umo˝liwia zdalnà prac´ robota
z bezpiecznej dla operatora odleg∏oÊci, nawet w Êrodowisku o du˝ym poziomie zak∏ó-
ceƒ elektromagnetycznych;

Robot SCOUT mo˝e byç u˝ywany w:

� jednostkach specjalnych: neutralizacja ∏adunków wybuchowych, umieszczanie
kontr∏adunków, negocjacje z terrorystami, nagrywa-
nie przebiegu akcji, wykonywanie zdj´ç rentgeno-
wskich,

� firmach komercyjnych: inspekcja szybów wentylacyj-
nych, inspekcja i nadzór obszarów zagro˝onych ska-
˝eniem chemicznym lub biologicznym, pomoc w lo-
kalizacji usterek w miejscach trudnodost´pnych dla
cz∏owieka.



Dane techniczne
Wymiary z ko∏ami wys. 180 mm, szer. 543 mm, d∏. 530 mm

Wymiary bez kó∏ wys.145 mm, szer. 328 mm, d∏. 495 mm

Waga 12,5 kg

Pr´dkoÊç ok. 10 km/h (zale˝nie od obcià˝enia)

Zasi´g radiowy ok. 300 m
W zwiàzku z ciàg∏ym rozwojem produktu, producent zastrzega sobie mo˝liwoÊç zmian cech i parametrów technicznych. 

Wyposa˝enie standardowe robota SCOUT
Baza mobilna robota o nast´pujàcych cechach:

� uk∏ad jezdny sk∏adajàcy si´ z gàsienic i kó∏,
� wymienny akumulator litowo-polimerowy, 
� uchylna kolorowa kamera przednia z oÊwietlaczem IR,
� kamera kolorowa tylnia z oÊwietlaczem IR,
� mikrofon,
� sterowanie radiowe,
� 2 gniazda do pod∏àczenia urzàdzeƒ zewn´trznych.

Stanowisko operatorskie o nast´pujàcych cechach:

� wymienny akumulator litowo-polimerowy
(identyczny jak w robocie),

� ekran LCD o przekàtnej 7”,
� 2 joysticki do precyzyjnego sterowania robotem

i wyposa˝eniem dodatkowym,
� gniazdo do pod∏àczenia zewn´trznego rejestratora obrazu

i dêwi´ku,
� anteny do transmisji radiowej.

¸adowarka do akumulatorów litowo-polimerowych.

Wyposa˝enie dodatkowe robota SCOUT
� manipulator z chwytakiem,
� kamery,
� kabel Êwiat∏owodowy z nawijarkà,
� dodatkowe przednie gàsienice uchylne,
� uchwyt i okablowanie do bezodrzutowego dzia∏ka

pirotechnicznego,
� urzàdzenie cyfrowe i okablowanie

do nagrywania przebiegu akcji,
� czujniki ska˝eƒ chemicznych,
� urzàdzenie rentgenowskie,
� komplet zapasowych akumulatorów do robota.

Zestaw mo˝e zostaç uzupe∏niony o inne urzàdzenia wskazane przez klienta
lub opracowane na jego zlecenie. Mo˝liwa jest tak˝e modyfikacja zestawu w celu przystosowania go do
specyficznych potrzeb poszczególnych klientów.


