' poziomie zaktécen elektromagnetycznych.
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PIAP SCOUT to urzqdzenie zaprojektowane z myslq o szybkim rozpoznaniu terenu i miejsc trudnodostepnych,
tj.: podwozia pojazdow, miejsca pod fotelami w srodkach transportu, wqskie pomieszczenia lub szyby
wentylacyjne.

Maty robot do rozpoznania porusza sie za pomocq uktadu hybrydowego, ggsienicowo - kotowego, a w razie
potrzeby istnieje mozliwos¢ tatwego zdemontowania két jezdnych.

Solidna konstrukcja o niewielkich gabarytach i matej masie wraz z dynamicznym
systemem napedowym zapewnia wysokg manewrowosé i duzq predkosé¢ robota :
(7 km/godz.). = rasi

Zastosowania robota mogq byc zwielokrotnione poprzez montowanie na jego
bazie mobilnej dodatkowych urzqdzen tj.: manipulator z chwytakiem, kamery,
dodatkowe przednie ggsienice uchylne, uchwytiokablowanie dobezodrzutowego
dziatka pirotechnicznego, urzgdzenie cyfrowe i okablowanie do nagrywania 4
przebiegu akcji, czujnik skazen chemicznych, urzqdzenie rentgenowskie - # i
czy kabel swiattowodowy z nawijarkq, magistrala do zdalnego odpalania :

tadunkow posrednich, nozyce elektrohydrauliczne.

Unikalne cechy ‘' |
robota PIAP SCOUT "Vl
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S Mate gabaryty pozv;ala]q na 1szybkq mspekcle |
trudnodostepnych terenow i pomieszczen. faisil .

» Kota robota mogq byé tatwo zdemghti)wane =
Pozwala to na zmniejszenie gabaryto_Lobota .
a co za tym idzie umozliwia prowadzenie akc1|
w. trudnodostepnych pr%estrzenlach i

o

s Niewielka masa robota ulotW|d"lLtranspori
i przenoszenie robota (np. w ﬂplecaku-
wojskowym).

s Dzieki zastosowanym napedom, robot sprawnie
pokonuje nierownosci terenu i przeszkody
o kgcie nachylenia do 45°.

Dane techniczne:
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Parametr Wartosé
Masa robota 16,5 kg
Masa stanowiska operatorskiego 13,5 kg

480 mm-550 mm
(w zaleznosci od uzytych kot)

s Modutowa konstrukcjarobota pozwala na szybkg
i'tatwa zmiane dodatkowego oprzyrzgdowania.

s Za pomocq manipulatora robot moze Szerokodé
transportowaé pakunki o wadze od 2 kg do 5 kg.

» Stanowisko operatorskie (w formie matej Dlugos¢ 600 mm

il lekkiej walizki) umozliwia sterowanie robotem
il'wyposazeniem dodatkowym robota.

Dtugosé robota+przednie ggsienice 750 mm
Wysokos¢ 190 mm
s Opcjonalne wykorzystanie transmisji
swiattowodowej umozliwia zdalne sterowanie
pracq robota z bezpiecznej dla operatora
odlegtosci, nawet w srodowisku o duzym

Predkos¢ maksymalna ok. 7 km/h.
Maksymalny udzwig manipulatora 2 -5 kg

Sterowanie radio

o

Zasieg radiowy w terenie otwartym  do 500 m
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