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Unikatowe cechy robeta Inspekior;

Holuje lub przepycha pojozdy somochodowe o masie do 1500 kg pozostawione na dowoelnym biegu.

Gasienica przednio rwicksza mozliwesci trakeyjne, stabilizazjq wzdluzng oraz umezliwia ptynne
poruszanie sie po schodach i znacznych nierdwnosciach terenu.

Monipulator posiada duzy udiwig, kdry w',rnnm na wyciggnigtych ramionacn 30 kg,
a na ztozonych 60 kg. 1=
Qbrét podstawy manipulotora wynaesi pruwre dﬂﬂb‘ co I'.v,rlqk;zu. rhdzlwirnscl operacy|ne | pozwala
na transport fadunkaw mahe.’.pleﬂﬂ‘j"{.h L e il |
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Zachowanie stale] arientac)i w przes‘rriem pﬂﬂﬂegﬂ[n}fch ::Is,;s-;n n‘mmpulufnm podczas ruchu
pozostatych. b1l "";.-' ..1
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Podstawowe cechy robota Inspekior:

Szerokosc bazy mobilne] umozliwio przejozd przez wgskie drzwi (70 cm) | poruszanie sig wewngtrz

oudynkéw mieszkalnych i bivrowych.
Lasilanie z akumulatordw umieszezonych weawngtrz bazy mobilng| lub przez kabel z sieci 230¥

Czas pracy przy zosilaniu z ckumulatordw wynosi od 2 do B godzin [zaleznie od rodzaju
wykonywanych czynnosci).

W czosie zasilonia zewnetrmnego (przez kabel) akumulatory sq autematyemie dotadowywane.

4 kolorowe kamery, rozmieszczone na chwytaku oraz z fytu | z przedu robota umozliwiajg inspekeje
orzestrzeni wekot robota. Kamera gtéwno obroca sie

o 360° oroz o 907 géra-dot.

@ Manipulator wyposazony jest w:

. '§a~_._ czujniki potezen kraficowych ramion,
'\ A czujniki potozen stopni swobody,
e .'-.‘E' = czujnik sily scisku chwytaka,
':'3. s gniazdo do mocowanio fow. wasdw na
i koncach szezek chwytoka (do wzrokowei

o - oceny odlegtosci),

mikrofon dookeolny.



Specjalny system nopgdowy manipulatora minimalizuje
skutek odrzutu podczas wystzalu z wyrzutnika. piro-
technicznege bgdz wybuchu tadunku umieszzzonege w
chwytaku lub w jego poblizu. 1

Stanowisko operatorskie wyposazone jest w wyswietlaczs
LCD, na ktérych oprécz widoku z wybranej kamery robota,
prezentowana jast graficznie akivolno kenfigurccjo preed-
nich ggsienic oraz manipulatora.

Czas pracy z akumulatoréw stanowiska operatorskiego
razem z konsolg wynosi to'najmnie| 4 godziny, same|
przenasng| konsoli dodotkowe 3| godziny, co rozem
gwarantuje dziuh:mie urzqdzeria przez 7 godzin.

Kabel -sterujgey, “uzywany wymisnnie z k-::-mumknqq
radiowe, jestlekki m-yfrzymn’ry -

Plyrnne sterowanie predkosct wszystlach nopedaw od O
do predkoici maoksymalne]. |sinizje penadio moiliwosié
redukeji - moksymalney predkesa ruchu nopedow, co
pozwala na zwigkszenie precyzji wykonywariych cynnosci
[po weiinigciu. pdpowiednisgo klowisza: maksymalng
prediosci ruchu napedow mogg oy zreduknwune dor
20%}.

Diwiekowy sygnot sytuccji awarinych ne. pulpicie
sterowniczym.

Podswietlenie klawiotury konsoli sterowniczej.




Robot Inspector zastepuje cztowieka w sytuacjach
zagrozenia zycia lub zdrowia.

Antyterrarystyezny robot inspekeyjno-
interwencyny (ECD/EDD) Inspecior w
swole] Masie wyroznio sie duzg silg
udzwigu 1 uciggu oroz zdelnosog jozdy
po frudrym ferenie, o iokee pokony-
wania wysokich przeszkéd.

Typowe zastosowania:

Inspekeija, przencszenie | neuralizaca
ladunkéw niebezpiecznych,

Wapomaganie operoc|

antyterrorystycznych,

Praca w warunkach sekodlivych
lub niebezpiecznych dla crtowieka,

Ochrona i inspekcja ooiekidw,

Wspomaganie pracy robolo Inspechor
lub Nrego robota.



Dc: rie fechniczhe:
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Wug-:: calkewito rebota

Zdalne sterowanis

Maoksymalny zazigg tfromsmis|i rodicws|
w przssirzeni otworfe]

w pomieszezeniach zamknignych

| 550 kg

rodics/kabsl

800 m
80 m

Kabsl [sterowaonie, wizjo, iodowanie okrmulatorow)

kobel sterowniczy o dhogoéci 5 m i 100 m z urzgdzenism

nowijajgeym araz prawodnica kabla mecewana na roboce

' Czms procy rebota przy zosiloniv z okumulator s 2 — 8 godz.
Liczho stopni swobody &
Uckewig maksymalmy:
na ztoinych romicnach 60 kg
na wyciggnistych mmionach 30 kg

Kamery rebota

Wymiory stonowiska operatorskiego

A4 kamery kalorowe 7 whoenymi oiwistlaczami
hologenoyymi 12 x 20W] lub z céwielloomi diodowymi

podczos pracy 22607670800 mm
po ZtoZaniv 155‘ﬂ.{ﬁ?ﬂfﬁ0ﬂ mim
Maosa stonowiska operatorskiego {z konsolg) 107 kg

Wizuvalizocja abrozw z kaomer rabeta

15" monitor LCD (kelormweny)

Czas procy stanowisko operotorskiego prey zosilaniu
r okumulotorow

Wizwalizacjo adezytéw 7 caujnikeés

4 godz. {stanowiske operotom razem z konsola)
+ 3 godz, [przeancéna kansola} = 7 godz,
kalerowy manitor pomecniczy LCD, linijki diodowa

wosa przencsne] konsoli sterownicze) wroz ze

9.3 kg

stedozem | szalkami

Akcesoria dedatkowe:

- Uchwyt/oporepewrctnik z celownikiem: laserowym do samopowtarzalne] strzalby glodkalufowej kal. 12 Banelli med.
M1 SUPER 70 [z me liwa ¢l zdalnegs adpalanio z pulpitu] 2 2apewnisniem oulematicznego prosfodawanio broni
- Dporopowromik z celownikism loserawym do wyrzutnikdw pirctechnicznych z moliwoicig zdalnege odpalonia.
- Uchwat i okoblowanie do urzgdrenio rentgencwskiego Gelden Inspector XR-200.
- Kemiplet zaposowych okumulotords do rebotba.
- Komplet! zapasowych akumuloferdw do stonowisko oparctorskiego,
- Kemiplel zoposowych akomulotords do konsoli.
- Kemplet zomiennych szozek do chwiyioko.
wydhuzone wzgledemn stondardoweych;
zagiete pod katem’ 707,
- Urzgdzenie do wybijonia szvb somochodowsrch.
- Urzgdzanie do holewania samochoddw
- Urzgdzenie dotadewanio akumulotords: zaposoewych reboto.
- Urzgdzenie do nowijonia/rezwijohia 100 m koblo sfercwniczegos.
- Urzgdzenie ofrewe | okablowonie do nogrewanio preebiegu akdi {obroz | diwisk! no zewngtrznym rejestratorze wideo.
- Wybdr urzgdzen do komunikoc)i rodiows] [Slerowanis, wizja, dbwisk] o réznvch mocach T czestotliwotcioch.
- Sreroki wybdr cujnikdw chemiczimych.
- Szarokl wybdr czujnikdw radislogicemych.

Wyposodenie robold mofe zoslod dzopefnione o inne orizgdzenio wekazoms prees Hiento ol sprocowane no jego zlecenie.
kozliven jest takie modvlikada vizodzenio wieelu provs caowanio go do indysidoalime] potrel klieniow
| Ha | Hi F )

W zwicichy ze stobpn doshonaleniens wyroou prae: procucenta ot wprowodzonisim 2mia i noepch ropwigeaih, adoealig
oferto moie réinid sie o wersj prezanlowone] w broszorze.



