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INSPECTOR
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INSPECTOR w swojej klasie wyréznia sie bardzo duzq sitq
udzwigu i uciggu oraz zdolnosciq jazdy po trudnym terenie, ;
a takze pokonywania wysokich przeszkéd. :m
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Unikalne cechy.” po =

robota INSPECTOR
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s Robot moze holowac lub, przepycha¢_pojazdy
samochodowe o ma5|e do 15001< pozostawmne
na dOWOInym biegu. 1

Dane techniczne:

Lp. Parametr Wartosé

= Ggsienica przednia (o zmlennym zdalnie
sterowanym nachyleniu) zwieksza mozliwosci Baza mobilna
trakcyjne, stabilizacje wzdtuzng oraz umozliwia
ptynne poruszanie sie po schodach i znacznych

1710/670/1140 mm

i [Py A eEem T (IR (dtugo$¢/szerokosc/wysokose)

nierownosciach terenu. Masa catkowita 550 kg
* Manipulator robota posiada duzy udzwig, ktory Czas pracy robota przy zasilaniu 5 _ g godz.
wynosi na wyciagnietych ramionach 30 kg, a na z akumulatoréw
ztozonych 60 kg. Zdolnos¢ pokonywania schodow  35°
= Obroét podstawy manipulatora wynosi az 400°. Zdalne sterowanie radio/kabel
% Zachowanie stalej orientacji w przestrzeni Transmisja radiowa (sterowanie)  cyfrowa
poszczegolnych' czesci manipulatora podczas Transmisja radiowa (wizja) analogowa
ruchu pozostatych utatwia precyzyjne Maksymalny zasieg transmisji radiowej:
operowanie niebezpiecznymi fadunkami. - w przestrzeni otwartej 800 m
= System kontroli robota umozliwia jednoczesne = w pomieszczeniach zamknigtych 80m
sterowanie wszystkimi jego napedami. - dtugos¢ kabla: 5m
| - Program automatycznego sktadania Kabel (sterowanie, wizja, - z:g;Jzzgi?do nawijania
manipulatora  do  pozycji  transportowej tadowanie akumulatoréw) kabla

przyspiesza i ufatwia przygotowanie robota - prowadnica kabla
tE dO trqnsportu mocowana na robocie
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