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IBIS jest robotem do zastosowan pirotechnicznych i bojowych.
Przystosowany zostal do operacji w trudnym i zréznicowanym

terenie (piach, podioze skalne). Duza
predkosé robota umozliwia dynamiczne
przeprowadzanie akcji. Manipulator
robota zapewnia duzy zasieg dziatania,
a zastosowane rozwiqzania napedow
zapewniajq ptynnosé ruchu kazdego
cztfonu w petnym zakresie predkosci.

Unikalne cechy robota IBIS™ '
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. D-on_e techniczne:

Parametr
Masa
Szerokos¢
Dtugosc¢
Wysokos¢

Predkos¢ maksymalna

Wartosé
350 kg
890 mm
1350 mm

1100 mm (z uwzglednieniem
ztozonego ramienia i anten)

10 km/godz.

é 1 Liczba stopni swobody 7
] T@-Moifllw sc sterowanla robotem  poprzez Obré : 5
- rét podstawy manipulatora 400
Swiattowdd. o ol 5900
S
~ Systemrkontroll robota umozliwia ]ednoczesne r? mm!enfa (,)nego S
i’ niezalezne sterowanie wszystkimi jego Obrot ramienia gormego 220
napedami. Ramie wysuwne 0,5m
» System autodiagnostyczny wykrywa na biezgco Obrét nadgarstka 220°
wsz'elkie usterki i \A(yéwietla kqmunikaty tekstowe Obrét szczek chwytaka nieskoriczony
o nich na pomocniczym monitorze LCD. .
1 ! AT Zacisk szczek chwytaka 0-360 mm
S Przystosowanie do wspotpracy z réznorodnym L :
L X Maksymalny udzwig manipulatora 50 kg
wyposazeniem dodatkowym m.in.: : :
wyrzutnikami'  pirotechnicznymi,  strzelbami Maksymalny wysieg manipulatora 3150 mm
gICldkO quowymi, czujnikami skazen Masa stanowiska operatorskiego 15 kg

chemicznych i radioaktywnych, magistralg do
zdalnej detonacji tadunkow. wybuchowych,
nozycami do ciecia drutu kolczastego,
wiertarkami, urzqdzeniamil rejestrujgcymil oraz
~ uzbrojeniem strzeleckim wszelkich kalibrow.

Sterowanie

Czas pracy z baterii

Zasieg radiowy w terenie otwartym

radio/$wiattowdd

min. 4 godz. + w zaleznosci
od wykonywanej misji

do 1000 m

e-mail: robot@piap.pl
www.antyterroryzm.com
www.piap.pl
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