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Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw - PIAP
Aleje Jerozolimskie 202

02-486 Warszawa

tel. (48.22) 8740-343, 8740-440
faks (48.22) 8740-106
e-mail: robot@piap.pl

www.antyterroryzm.com www.antiterrorism.com.pl www.piap.pl



Unikatowe r}.rechy robota Experr
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Podstawowe cechy robota Expert:

Duza predko$é maksymalna bazy mobilnej (2 km/h) pozwala na szybkie
przemieszczanie sie w duzej strefie bezpieczenstwa np. wokét samolotu.

Plynne sterowanie predkosci wszystkich napedow od 0 do predkosci
maksymalnej. Istnieje ponadto mozliwosé redukeji maksymalnej predkosci
ruchu napedéw, co pozwala na zwigkszenie precyzji wykonywanych
czynnosci (po weisnieciu odpowiedniego klawisza maksymalne predkosci
ruchu napedéw mogq by¢ zredukowane do 20%).

Specjalny system napedowy manipulatora minimalizuje skutek odrzutu
podczas wystrzatu z wyrzutnika pirotechnicznego bgdz wybuchu tadunku
umieszczonego w chwytaku lub w jego poblizu.

Dlugos¢ oraz szerokie rozwarcie szczek chwytaka dobrane zostaly tak,
aby mozna byto chwytakiem dosiegngé np. do dna pétki na bagaz
podreczny w samolocie i wyciggng¢ stamtqgd podejrzany pakunek.

Manipulator wyposazony jest w:
czujniki potozen krancowych ramion,
czujniki potozen stopni swobody,
czujnik sity scisku chwytaka,

gniozda do mocowania fzw. wgséw na
koncach szczek chwytaka (do wzrokowej oceny
odlegtosci),

mikrofon dookolny.
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monitor LCD pokazujgcy graficzn interpretacje aktualnej
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Robot Expert zastepuje cztowieka w sytuacjach

zagrozenia zycia lub zdrowia.

Typowe zastosowania:

Inspekcja, przenoszenie i neutralizacja
tadunkéw niebezpiecznych,

Wspomaganie operacji
antyterrorystycznych,

Praca w warunkach szkodliwych
lub niebezpiecznych dla cztowieka,

Ochrona i inspekcja obiektow,

Wspomaganie pracy robota Inspector
lub innego robota.

Antyterrorysiyczny robot neutralizujgco-
wspomagajqgcy (EOD/IEDD) Expert,
joko pierwszy na swiecie wykonuje
wszystkie zadania w srodkach trans-
portu: samolotach, autobusach, wago-
nach kolejowych, okretach oraz malych
| ciasnych pomieszczeniach. Moze
nie fylko do nich wjechad, lez
rowniez wszedzie siegngé i podijac
fadunek z potoznych wysoko lub trudno
dostepnych zakamarkdw,




Dane techniczne:

. Wymiary gabarytowe bazy mobilnej

. Waga catkowita robota

' Zdalne sterowanie
Maksymalny zasieg transmisji radiowej
w przestrzeni otwartej

. w pomieszczeniach zamknigtych

Kabel (sterowanie, wizja, fadowanie akumulatoréw)

Czas pracy robota przy zasilaniu z akumulatoréow

750/450/460 mm (dtugosé/szerokoié/wysokoic)

" okofo 180 kg
radio/kabel

800 m

L

kabel sterowniczy o dtugosci 5 m i 100 m z urzgdzeniem

nawijajgcym, oraz prowadnica kabla mocowana na robocie

| 4 - 8 godz.

Liczba stopni swobody
| Udzwig maksymalny

na ztozonych ramionach

na wyciggnietych ramionach
- Zasieg manipulatora

od osi obrotu

od podtoza
| Kamery robota

: 7

15 kg
8 kg

2350 mm
2900 mm
6 kamer kolorowych z whasnymi oéwietlaczami

halogenowymi (2 x 20W) lub z oswietlaczami diodowymi

| V\Tymiury stanowiska operatorskiego
podczas pracy
po zlozeniu

Wizualizacja obrazu z kamer robota

500/800/510 mm
450/220/510 mm
15" monitor LCD (kolorowy)

Czas pracy stanowiska operatorskiego przy zasilaniu
z akumulatoréw
Wizualizacjo odczytéw z czujnikéw

Akcesoria dodatkowe

3 godz.

. th;l-orow}r mnl_'-ﬁtor pomocniczy LCD, linijki diodowe

- Oporopowrotnik z celownikiem laserowym do wyrzutnikéw pirotechnicznych z mozliwosciq zdalnego

odpalania.

- Uchwyt i okablowanie do urzqdzenia rentgenowskiego.

- Komplet zapasowych akumulatoréw do robota.
- Urzqdzenie do wybijania szyb samochodowych.

- Urzqdzenia do tadowania akumulatoréw zapasowych robota.

- Urzqdzenie do nawijania/rozwijania 100 m kabla sterowniczego.

- Podreczne urzgdzenie radiowe krétkiego zasiegu do sterowania robotem (pilot).

- Zamienne szczeki do chwytaka zagiete pod kgtem 90°.

- Statyw do anten i anteny do zwiekszenia zasiegu tgcznosci radiowe.

- Urzgdzenie cyfrowe i okablowanie do nagrywania przebiegu akcji (obraz i dzwigk).

- Wybér urzqdzen do komunikacji radiowej (sterowanie, wizja, dzwiek) o réznych mocach

i czestotliwosciach.
- Szeroki wybér czujnikéw chemicznych.
- Szeroki wybdr czujnikéw radiologicznych.

Wyposazenie robota moze zostaé uzupetnione o inne urzqdzenia wskazane przez klienta lub opracowane
na jego zlecenie. Mozliwa jest takze modyfikacja urzgdzenia w celu przystosowania go do indywidualnych

potrzeb klientéw.

W zwiqzku ze statym doskonaleniem wyrobu przez producenta oraz wprowadzaniem zmian i nowych
rozwigzan, aktualna oferta moze réznié sie od wersji prezentowanej w broszurze.




