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ERPERT

EXPERT jako pierwszy na swiecie wykonuje wszystkie
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zadania w Srodkach transportu: samolotach, F %\
autobusach, wagonach kolejowych, okretach oraz
matych i ciasnych pomieszczeniach. Moze nie tylko

do nich wjechac, lecz rowniez wszedzie siegngc.

Unikalne cechy robota EXPERT

s Konstrukcja godzi ze sobg dwa sprzeczne wymogi: mata baza mobilna

umozliwia manewrowanie w ciasnych pomieszczeniach, ajednoczesnie ' —

manipulator ma duzy zasieg i udzwig:

Gagsienice przednie (o zmiennym, zdalnie sterowanym: nachyleniu) i
zapewniajq stabilnosé  konstrukcji: przy - pokonywaniu wysokich i ol -8 . 1

przeszkéd oraz schodow.

s Rozktadane stabilizatory. boczne umozliwiajg solidne zablokowanie
potozenia bazy mobilnej, co pozwala na bezpieczne podnoszenie
duzych ciezaréw oraz bardzo precyzyjne operowanie manipulatorem
nawet przy jego petnym bocznym wysiegu. Stabilizatory mogq zostac

zdemontowane, co zmniejsza o 8 cm szerokosc
bazy mobilnej.

S Zasieg manipulatora wraz z chwytakiem
wynosi prawie 3 m. Dzieki wyjgtkowo dtugiemu
wysuwowil gornego ramienia mozliwa jest
inspekcja przestrzeni zaréwno na wysokosci
potek na bagaze np. w samolocie jak i pod
fotelami pasazerow.

s EXPERT jest wyposazony w 6 kamer. Cztery
kolorowe kameryrozmieszczone sq: na chwytaku,
z tytu i z przodu robota oraz na manipulatorze
(kamera gtéwna z mozliwosciq obrotu o 360°
i 90° gora-dot). Ponadto dwie kolorowe kamery
boczne umieszczone sq po bokach przednich
ggsienic, co pozwalana inspekcje np. przestrzeni
pod fotelami.

= System kontroli robota umozliwia jednoczesne
sterowanie wszystkimi jego napedami.

s System autodiagnostyczny wykrywa na biezgco
wszelkie usterki i wyswietla komunikaty tekstowe
o nich na pomocniczym monitorze LCD.

™ Wiekszosc kabli' robota oraz manipulatora

przebiega wewnatrz konstrukcji, co zmniejsza
" ryzyko ich uszkodzenia:

Dane techniczne:

Parametr Wartosé

750/450/460 mm
(dtugo$¢/szerokosc/wysokose)

okoto 180 kg

Orientacyjne wymiary gabarytowe

Orientacyjna masa catkowita

Maksymalny czas pracy

z akumulatoréw 4 - 8 godz.

Zdolnos¢ pokonywania pochytosci  30°

radio/kabel

Transmisja radiowa (sterowanie) cyfrowa

Zdalne sterowanie

spread spectrum

Zabezpieczenie transmisji i/lub kodowanie

Transmisja radiowa (wizja) analogowa

Maksymalny zasieg transmisji radiowe;j:
- w przestrzeni otwartej 800 m
- w pomieszczeniach zamknietych 80 m

- dtugos¢ kabla: 5 m
oraz 100 m
Kabel (sterowanie, wizja, - urzqdzenie do nawijania
tadowanie akumulatoréw) kabla
- prowadnica kabla
mocowana nha robocie

e-mail: robot@piap.pl
www.antyterroryzm.com
www.piap.pl
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